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INTRODUCTION

Designed and engineered for professional digital applications, it provides quick set up,
high torsional rigidity and optimal stability.

KEY FEATURES

* Fast set up system

e Mid-level spreader

e Each leg can be set independently at 3 angles

* Metal spikes for stability on different terrains

e 100 mm to 75 mm bowl adapter

SeTur @

Unlock all the clips "A". Open the levers "B".

Raise the legs "C" to the required height, and then lock the levers "B". Spread the 3
legs "C" until the mid-level spreader "D" is parallel to the floor.

Release the extensions of each leg by opening the levers "B". When desired height has
been reached, lock each leg by locking levers "B.

A To avoid the risk of injury, please keep fingers away from the mechanism.

Ensure that there are no potential hindrances that could interfere with the correct leg
movement.

If you need to spread the 3 legs further, please see fig. 2:

® loosen the knobs "G

¢ pull out the selectors "H" while closing the leg slightly to facilitate the procedure
e spread the legs

e when the desired position has been reached, tighten the spreader knobs "G"

ADJUSTING THE SPREAD @)
The mid-level spreader "D" is provided with telescopic arms "F": to adjust the amount
of spread, loosen the knobs "G", adjust and re tighten.

FEET @
The tripod is supplied with twin metal spikes "K" for external use, e.g. grass. To use the
metal spike, remove the foot "L" by pulling down the rubber retainer "T".

LEG ANGLE ADJUSTMENT e

The tripod is equipped with leg angle selectors to be used as an alternative to the
spreader.

To remove the spreader: Press the spreader buttons "E" (fig. 5) and remove the
spreader.

Each leg can be positioned at 3 spread angles (20°-50°-70°): see figure 5. To change
the angle on a leg, close the leg slightly towards the centre, pull out the button "H" to
select the new leg angle, and then open the leg again. The angle on each leg can be
adjusted independently of the other two legs. The third position enables the tripod to
reach the lowest level.

f During this procedure, please take care not to insert your fingers inside the central
aperture on the spider collar.

At its maximum footprint (70° angle), the maximum load must not exceed 15 kg
A (33Ib).

To reduce height while using the tripod, adjust leg extension to the desired height
before changing the leg angles. The tripod must never be used at 50° and 70°
with its leg sections extended completely.

MOUNTING AND REMOVING A CAMERA HEAD e

The tripod is designed for 100mm or 75mm ball heads. To mount 75mm ball heads,
attach the 100mm to 75mm bowl! adapter "AA" provided to the tripod using the

three screws "AB" (fig. 6). It is also possible to mount non-ball heads (flat base

with 3/8" female fitting) on the tripod by using a half ball 500BALL/500BALLSH or
520BALL/520BALLSH (not supplied with the product) in combination with the 100mm
to 75mm bowl adapter.

Note: Do not lean on the tripod, as doing so would overload it beyond its maximum
payload.
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HOW TO CLOSE THE TRIPOD e

Open the lever "B" and then close the tripod by pushing down on it as shown in the

image.

Lock all the clips "A".

To avoid the risk of injury, please keep fingers away from the mechanism.

A Before mounting equipment onto the tripod, check the leg load capacity. If the leg
requires adjustment, please refer to the "Maintenance" section of this manual.

MAINTENANCE @ © & O

CHECK LEG LOAD CAPACITY e

Periodically check the effectiveness of the leg brake force in order to verify that is

operating correctly and adjust if necessary.

1. Remove the mid-level or ground spreader from the tripod in order to facilitate follow-

ing steps

Extend the middle and lower sections to 23 cm (9in) each (approximately half their

maximum length).

. Place a rubber mat or similar "AC" on a set of scales to prevent damage and skid-
ding. Stand one leg on the scales and apply a vertical downward force.
WARNING! Use a non-slip mat to ensure the tripod foot does not slip from the scales
when applying downward pressure.
WARNING! Finger entrapment hazard. Make sure you keep fingers clear, so they do
not become trapped in the legs.

. The leg should remain extended while applying an average downward force of 25-
35 kg (65 - 77 Ib)

. If the leg starts to collapse before a 25 kg (55 Ib) force is reached, then the corre-
sponding leg section requires adjustment. Check to see which section and which
locking collar has collapsed and refer to "Adjusting brake force section".

2.

w

~
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ADJUSTING BRAKE FORCE @) & (B

Brake force must be adjusted with the locking collar levers closed, as shown in this
image.

To adjust the brake force on the upper section (fig. 9), use the supplied Allen key "M"
to turn the screw "N" clockwise in MAX 1/8 of a turn steps: after each adjustment step,
check the Load Capacity again (referring to the CHECK LEG LOAD CAPACITY section
above).

To adjust the brake force on the lower section (fig. 10) use the supplied Allen key "M"
to turn the screw "P" clockwise in MAX 1/8 of a turn steps: after each adjustment step,
check the Load Capacity again (referring to the CHECK LEG LOAD CAPACITY section
above).

Small rotations of the Allen key result in large load increases (1/8 of a turn= +5 kg (11Ib)
fig. 9).

Do not adjust more than necessa
mechanisms.

as this will lead to increased stress on the lockin

A Excessive adjustment may compromise the fluidity of movement of the sections
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INTRODUZIONE

Studiato e ingegnerizzato per applicazioni professionali, fornisce un set up rapido,
elevata rigidezza torsionale e ottima stabilita.

CARATTERISTICHE PRINCIPALI

e Sistema di settaggio rapido

e Stabilizzatore intermedio

e Apertura indipendente delle gambe su 3 angolazioni

e Puntali in metallo per la massima stabilita su qualsiasi terreno

e Adattatore da 75 mm

MONTAGGIO @)

Sbloccare tutti i fermi "A". Aprire le leve "B".

Allungare le gambe "C" fino all'altezza desiderata, quindi bloccare le leve "B". Aprire le
3 gambe "C" finché lo stabilizzatore intermedio "D" risulta parallelo al suolo.

Liberare le sezioni telescopiche di ciascuna gamba aprendo le leve "B". Una volta
raggiunta I'altezza desiderata, bloccare ciascuna gamba chiudendo le leve "B".

A Per evitare di ferirsi, tenere le dita lontane dal meccanismo.

Prestare attenzione ad eventuali impedimenti che possono intralciare lo scorrimento
delle gambe.

Per aprire ulteriormente le 3 gambe, v. fig. 2:

e svitare le manopole "G"

e estrarre i selettori "H" chiudendo leggermente la gamba per facilitare I'operazione

* aprire le gambe di appoggio

* una volta raggiunta la posizione desiderata, serrare le manopole dello stabilizzatore "G"

REGOLAZIONE DELL’AMPIEZZA DELL’APERTURA DELLE GAMBE o

Lo stabilizzatore intermedio "D" & dotato di bracci telescopici "F": per regolare I'am-
piezza dell’apertura delle gambe, svitare le manopole "G", procedere alla regolazione
e riavvitare.

PIEDINI

Il treppiede € dotato di doppi puntali in metallo "K" per uso esterno, es. sull’erba. Per
utilizzare il puntale in metallo, rimuovere il piedino "L" abbassando il dispositivo di
fissaggio in gomma "T".

AGGIUSTAMENTO DELL'ANGOLAZIONE DELLE GAMBE e

Il treppiede & dotato di selettori angolo gamba da utilizzare in alternativa allo spreader.
Rimuovere lo spreader: premere i pulsanti "E" (fig. 5) ed estrarre lo spreader.

Ciascuna gamba puo essere posizionata a 3 angolazioni diverse (20°-50°-70°) (v. fig. 5).
Per cambiare I’angolazione di una gamba, chiudere la gamba leggermente verso il cen-
tro, estrarre il tasto "H" per selezionare la nuova angolazione, quindi aprire nuovamente
la gamba.

L’angolazione di ciascuna gamba puo essere modificata indipendentemente da quella
delle altre due.

La terza posizione consente di sistemare il treppiede all’altezza minima.

Nel corso di questa procedura fare attenzione a non inserire le dita all’interno
dell’apertura centrale della crociera.

f Alla massima apertura (angolo gamba 70°), il carico applicabile non deve essere
superiore a 15 kg (33Ib).

Durante I'utilizzo per ridurre I' altezza del treppiede si deve agire sulla lunghezza
delle sezioni prima di variare I'angolo gamba. Il treppiede non deve essere
utilizzato a 50° e 70° con le sezioni completamente estese.

MONTAGGIO E RIMOZIONE DELLA VIDEOCAMERA 6

Il treppiede & destinato all’utilizzo con teste a sfera da 100 mm o 75 mm. Per montare
teste a sfera da 75 mm, fissare I’adattatore da 75 mm "AA" fornito con il treppiede
servendosi delle tre viti "AB" (fig. 6). E possibile montare sul treppiede anche teste
non a sfera (base piatta con terminale femmina 3/8") utilizzando una semisfera
500BALL/500BALLSH o 520BALL/520BALLSH (non fornita con il prodotto) insieme
all’adattatore da 75 mm.

Nota: non appoggiarsi sul treppiede per non sovraccaricarlo oltre il carico massimo
indicato.
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CHIUSURA DEL TREPPIEDE e

Aprire la leva "B", quindi chiudere il treppiede spingendo verso il basso come mostrato

nella figura.

Bloccare tutti i fermi "A".

Per evitare di ferirsi, tenere le dita lontane dal meccanismo.

A Prima di applicare il carico assicurarsi la corretta tenuta gamba qualora dovesse
essere necessario una regolazione vedi capitolo Manutenzione.

mANUTENZIONE @ © E P

VERIFICA DELLA CAPACITA DI CARICO DELLE GAMBE e

Controllare periodicamente la forza frenante delle gambe al fine di verificarne I'efficacia

e procedere alla sua regolazione, in caso di necessita.

1. Rimuovere lo stabilizzatore intermedio o a terra dal treppiede per facilitare le mano-

vre descritte di seguito.

Allungare le sezioni media e inferiore fino a 23 cm ciascuna (approssimativamente

meta della loro lunghezza massima).

. Sistemare un tappetino di gomma "AC" o simile su una bilancia per evitare danni

e slittamenti. Posizionare una gamba sulla bilancia e applicare una forza verticale

verso il basso.

ATTENZIONE! Utilizzare un tappetino anti-scivolo per garantire che il piedino del

treppiede non scivoli dalla bilancia con I'applicazione della pressione.

ATTENZIONE! Rischio di intrappolamento delle dita.Tenere le dita in modo che non

restino intrappolate nelle gambe del treppiede.

La gamba dovrebbe rimanere estesa mentre viene applicata una forza verticale

media verso il basso pari a 25-35 kg.

. Se la gamba comincia a cedere prima che venga raggiunta una forza di 25 kg, &
necessario procedere alla regolazione della sezione corrispondente. Verificare quale
sezione e quale manicotto hanno ceduto e procedere come descritto nella sezione
"Regolazione della tenuta delle gambe".

N

w

>

(&)

REGOLAZIONE DELLA FORZA FRENANTE @) E ()

Procedere alla regolazione della forza frenante con le leve dei manicotti chiuse, come
mostrato in figura.

Per regolare la forza frenante della sezione superiore (fig. 9), girare la vite "N" in senso
orario per al massimo 1/8 di giro alla volta servendosi della chiave a brugola "M"
fornita; dopo ogni regolazione, verificare nuovamente la capacita di carico (v. sopra alla
sezione VERIFICA DELLA CAPACITA DI CARICO DELLE GAMBE).

Per regolare la forza frenante della sezione inferiore (fig. 10), girare la vite "P" in senso
orario per al massimo 1/8 di giro alla volta servendosi della chiave a brugola "M"
fornita; dopo ogni regolazione, verificare nuovamente la capacita di carico (v. sopra alla
sezione VERIFICA DELLA CAPACITA DI CARICO DELLE GAMBE).

Piccole rotazioni della chiave a brugola producono grandi incrementi di carico (1/8 di
giro = +5 kg).

Non procedere ad aggiustamenti eccessivi
sui meccanismi di bloccaggio.

er evitare un aumento delle sollecitazioni

A Una sovra regolazione pud compromettere la scorrevolezza delle sezioni
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EINFUHRUNG

Entwickelt und konstruiert fir professionelle digitale Anwendungen, bietet es schnelle
Aufstellung, hohe Torsionssteifigkeit und optimale Stabilitét.

BESONDERHEITEN

e System fiir einen schnellen Aufbau

e Mittelspinne

e Gurt zum Fixieren der drei Beine miteinander - fir einen einfachen Transport

* 75-mm-Halbschale, kompatibel mit einem 60-mm-Adapter

* 100 mm / 75 mm Halbschalenadapter

AUFSTELLEN @)

Alle Clips "A" 16sen. Die Hebel "B" &ffnen.

Die Beine "C" auf die gewlinschte Héhe ausziehen und dann die Hebel "B" verriegeln.
Die drei Beine "C" ausklappen, bis die Mittelspinne "D" waagerecht ist.

Durch Offnen der Hebel "B" die Beinsegmente zum Ausziehen I&sen. Wenn die
gewUlinschte Hohe erreicht ist, die Beine mit den Verriegelungshebeln "B" fixieren.

Um das Risiko von Verletzungen auszuschlieBen, bitte die Finger vom
Mechanismus fern halten.

Dabei sicherstellen, dass keine potenziellen Hemmnisse die korrekte Beinbewegung
einschréanken.

Um die drei Beine weiter auszuklappen, siehe Abb. 2:

* Die Klemmschrauben "G" 16sen.

¢ Die Vorwahlraste "H" herausziehen und das Bein zum Erleichtern des Vorgangs leicht
schlieBen.

¢ Die Beine ausklappen.

* Ist die gewlinschte Position erreicht, die Klemmschrauben "G" der Spinne anziehen.

EINSTELLUNG DES BEINANSTELLWINKELS o
Die Mittelspinne "D" ist mit teleskopischen Streben "F" ausgestattet: Losen Sie die
Knépfe "G", um den Beinanstellwinkel anzupassen.

Fuss @
Fir den Einsatz im Freien (z. B. auf Gras) besitzt das Stativ Doppel-Spikes "K" aus

Metall auf. Zur Verwendung der Metall-Spikes montieren Sie den FuB "L" ab, indem Sie
den Hebel "T" herunterdriicken.

EINSTELLEN DER BEINWINKEL e

Das Stativ besitzt eine Vorwahlfunktion fir die Beinwinkel, die alternativ zu einer Spinne
einsetzbar ist.

Entfernen der Spinne: Die Tasten "E" an der Spinne drlicken (Abb. 5) und die Spinne
abnehmen.

Jedes der Beine kann in drei Spreizwinkeln (20°-50°-70°) positioniert werden (siehe
Abbildung 5).

Um den Winkel eines Beins zu verandern, das Bein leicht zur Mitte schwenken, die
Raste "H" herausziehen, um den neuen Winkel zu wahlen und dann das Bein wieder
nach auBen ziehen.

Die Winkel der einzelnen Beine kdnnen unabhangig voneinander eingestellt werden.
In der dritten Position erreicht das Stativ seine niedrigste Einstellung.

Beim Einstellen stets darauf achten, dass kein Finger in den Gelenkspalt am
Hauptring gerat.

c In weitester Beinstellung (Winkel von 70°), darf die maximale Traglast 15 kg nicht
Uiberschreiten.

c Um beim Benutzen des Stativs die Hohe zu verringern, die Beinlange passend
einstellen, bevor die Beinwinkel geéndert werden. Bei voll ausgezogenen Beinseg-
menten darf das Stativ nicht mit 50° und 70° genutzt werden.

AN- UND ABMONTIEREN EINES KAMERAKOPFS e

Das Stativ ist ausgelegt fiir einen Kopf mit 100 mm oder 75 mm Halbkugel.

Um einen Kopf mit 75 mm Halbkugel zu montieren, befestigen Sie den mitgelieferten
100 mm zu 75 mm Schalenadapter "AA" mit den drei Schrauben "AB" (Abb. 6) auf dem
Stativ.

Es besteht die Mdglichkeit einen Kopf mit flacher Basis (mit 3/8 Zoll Gewinde)

zu verwenden. Verwenden Sie hierzu die Halbkugel 500BALL/500BALLSH oder
520BALL/520BALLSH (nicht im Lieferumfang des Produkts enthalten) in Kombination
mit dem 100 mm zu 75 mm Schalenadapter.

Hinweis: Nicht auf das Stativ lehnen, da es sonst Uiber die zuldssige Traglast hinaus
belastet wird.
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ZUSAMMENSCHIEBEN DES STATIVS o

Die Hebel "B" 6ffnen und dann das Stativ zusammenschieben, wie in der Abbildung

dargestellt.

Alle Clips "A" einrasten.

Um das Risiko von Verletzungen auszuschlieBen, bitte die Finger vom Mechanismus

fern halten.

A Vor der Montage von Ausristung auf dem Stativ, die Belastungsgrenze der Beine
prufen. Falls Beine nachgestellt werden missen, siehe den Abschnitt "Wartung" in
diesem Handbuch.

WARTUNG @ @ unp O

PRUFEN DER BEINTRAGFAHIGKEIT

In regelmaBigen Abstdnden muss die einwandfreie Funktionsfahigkeit der Bremskraft

der Stativbeine Uberprift und bei Bedarf angepasst werden.

1. Zur Vereinfachung der nachfolgenden Schritte wird die Mittel- bzw. Bodenspinne

vom Stativ abgeschraubt

2. Ziehen Sie das mittlere und das untere Segment um jeweils 23 cm (etwa halb so lang

wie die maximale Auszugléange) aus.

3. Legen Sie eine Gummimatte "AC" o. 4. auf eine Waage, um Sch&den und
Abrutschen zu vermeiden. Stellen Sie ein Stativbein auf die Waage und Uben Sie
eine vertikale Kraft nach unten aus.

ACHTUNG! Verwenden Sie eine rutschfeste Matte, um sicherzustellen, dass das
Stativbein nicht von der Waage rutscht, wahrend Sie vertikale Kraft austiben.
ACHTUNG! Gefahr des Einklemmens der Finger. Achten Sie sorgféltig darauf, lhre
Finger fernzuhalten, damit sich diese nicht in den Stativbeinen einklemmen.

. Das Stativbein muss ausgezogen bleiben, wahrend eine 25-35 kg starke Kraft nach
unten ausgelbt wird.

. Wenn ein Bein nachgibt, bevor 25 kg erreicht sind, muss das entsprechende
Beinsegment angepasst werden. Prifen Sie, welches Segment und welches
Verschlussglied nachgegeben hat und verfahren Sie, wie im Abschnitt "Einstellen der
Bremskraft" beschrieben.

N

(o]

EINSTELLEN DER KLEMMKRAFT @) unp O

Die Klemmekraft wird bei geschlossenen Verriegelungshebeln eingestellt, wie in diesen
Abbildungen dargestellt.

Zum Einstellen der Klemmbkraft an den oberen Segmenten (Abb. 9), den mitgelieferten
Inbusschliissel "M" verwenden, um die Schraube "N" in Schritten von MAXIMAL 1/8
Umdrehung im Uhrzeigersinn zu drehen, wobei nach jedem Einstellschritt die Haltekraft
erneut zu prifen ist (siehe Abschnitt oben).

Zum Einstellen der Klemmbkraft an den unteren Segmenten (Abb. 10), den mitgelieferten
Inbusschliissel "M" verwenden, um die Schraube "P" in Schritten von MAXIMAL 1/8
Umdrehung im Uhrzeigersinn zu drehen, wobei nach jedem Einstellschritt die Haltekraft
erneut zu prifen ist (siehe Abschnitt oben).

Bereits eine geringe Drehung des Inbusschlissels erhoht die Haltekraft erheblich (1/8
Umdrehung = + 5k g).

Nicht mehr als erforderlich nachstellen, da sonst die Belastung der Verriegelungen
erhéht ist.

Ein UbermaBiges Nachjustieren kann die Fllssigkeit der Bewegungen
beeintrachtigen.
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INTRODUCTION

Spécialement congu pour les applications numériques professionnelles, ce trépied a
hautes performances offre une configuration rapide, une grande rigidité de torsion et
une stabilité remarquable.

PRINCIPALES CARACTERISTIQUES

* Systéme de configuration rapide

® Entretoise a mi-hauteur

* Chaque jambe peut étre configurée indépendamment selon 3 angles

e Crampons en métal pour davantage de stabilité sur tous les terrains

e Adaptateur pour bol de 100 mm a 75 mm

INSTALLATION @)

Déverrouillez chacun des clips "A". Ouvrez les leviers "B".

Déployez les jambes "C" a la hauteur requise, puis verrouillez les leviers "B". Ecartez
les trois jambes "C" jusqu'a ce que I'entretoise a mi-hauteur "D" soit paralléle au sol.
Déverrouillez les extensions de chaque jambe en ouvrant les leviers "B". Une fois la
hauteur désirée atteinte, verrouillez chacune des jambes en refermant le levier "B".

Pour éviter le risque de pincement des doigts, veuillez tenir vos doigts a distance
du mécanisme.
Assurez-vous qu’aucun obstacle n'entrave le mouvement des jambes.

Si vous devez écarter davantage les trois jambes, consultez la fig. 2 :

* Desserrez les molettes "G" de I’entretoise

e Actionnez les sélecteurs "H" tout en refermant légérement les jambes de maniere a
faciliter la procédure

e Ecartez les jambes

* Une fois la position d’angle atteinte, resserrez les molettes "G"

REGLAGE DE LECARTEMENT @)
L’entretoise a mi-hauteur "D" est dotée de bras télescopiques "F" : pour régler

I’écartement, desserrez les molettes "G", procédez au réglage, puis serrez de nouveau.

PIEDS @

Le trépied est fourni avec des pieds a doubles pointes métalliques "K" qui en
permettent I'usage a I'extérieur, par exemple sur de I’herbe. Pour utiliser les pointes
métalliques, retirez le pied "L" en appuyant sur I’élément en caoutchouc "T".

REGLAGE DE LECARTEMENT DES JAMBES e

Le trépied est équipé de sélecteurs d'angle des jambes a utiliser en tant qu'alternative
a l'entretoise.

Pour retirer I'entretoise : appuyez sur les boutons de I'entretoise "E" (fig. 5) avant de
retirer I'entretoise.

Chague jambe peut étre positionnée sur 3 positions d’angles (20°-50°-70°) : voir
figure 5.

Pour changer I'angle d’une jambe, repliez légerement la jambe vers I'intérieur, tirez sur
le bouton "H" pour choisir votre nouvelle position d’angle, et dépliez ensuite la jambe
vers I'extérieur.

L’angle de chaque jambe peut étre ajusté indépendamment des deux autres.

La derniere position d’angle permet au trépied d’atteindre sa position la plus basse.

f Pendant cette manipulation, pour éviter le risque de pincement des doigts, faites
attention a ne pas insérer vos doigts dans les mécanismes de réglage des angles
et dans I'ouverture centrale du chéssis.

Dans sa configuration la plus large (soit un angle a 70°), la charge admissible ne
doit pas excéder 15 kg.

A Pour réduire la hauteur du trépied tout en I'utilisant, veuillez ajuster chaque

extension de jambe a la hauteur désirée avant de procéder a une modification de
I'angle des jambes. Le trépied ne doit jamais étre utilisé a 50° ou 70° en ayant ses
sections de jambe complétement étendues.

MISE EN PLACE DE LA ROTULE e

Le trépied est congu pour des rotules a bol de 100 mm ou 75 mm. Pour utiliser une
rotule a bol de 75 mm, fixez I’adaptateur de bol de 100 mm a 75 mm "AA" fourni avec
le trépied a I’aide les trois vis "AB" (fig. 6). Il est également possible de monter des
rotules sans bol (a base plate avec fixation femelle 3/8") sur le trépied en utilisant un
demi bol de 100 mm 500BALL/500BALLSH ou de 75 mm 520BALL/520BALLSH (non
fournis avec le produit) en complément de I'adaptateur de bol de 100 mm a 75 mm.
Remarque : ne vous appuyez pas sur le trépied afin de ne pas influer de maniére
critique sur sa charge admissible.
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COMMENT REFERMER LE TREPIED 0

Ouvrez le levier "B" puis refermez le trépied en appuyant vers le bas comme indiqué

sur le schéma.

Serrez tous les clips "A".

Pour éviter le risque de pincement des doigts, veuillez tenir vos doigts a distance du

mécanisme.

A Avant de charger de I'équipement sur le trépied, veuillez vérifier la capacité de
charge des jambes. Si une jambe nécessite un ajustement, référez-vous a la
section « Entretien » de ce manuel.

eNTRETIEN @ @ eT (P

VERIFICATION DE LA CAPACITE DE CHARGE DES JAMBES e

Veuillez vérifier régulierement I'efficacité du frein des jambes pour s’assurer qu’il

fonctionne correctement et, le cas échéant, le régler.

1. Retirez I’entretoise a mi-hauteur ou au sol du trépied pour faciliter les opérations
suivantes.

2. Etirez les sections du milieu et du bas jusqu’a 23 cm chacune (environ la moitié de
leur longueur maximale).

3. Sur une balance, placez un tapis en caoutchouc ou un revétement similaire "AC"

similaire sur la balance pour éviter tout endommagement et dérapage. Mettez une

jambe sur la balance en position verticale et appuyez fortement vers le bas.

AVERTISSEMENT ! Utilisez un tapis antiglisse pour vous assurer que le pied du

trépied ne glisse pas hors de la balance lorsque vous exercez la pression vers le

bas.

AVERTISSEMENT ! Danger de pincement des doigts. Veillez a tenir vos doigts a

distance pour ne pas les coincer dans les jambes.

La jambe doit rester étendue pendant que vous exercez une pression vers le bas de

25 a 35 kg en moyenne

Si la jambe commence a se rétracter avant qu’une pression de 25 kg ne soit atteinte,

la section de jambe correspondante doit étre réglée. Identifiez les sections et les

bagues défaillantes et reportez-vous a la rubrique « Réglage de la force du frein ».

>

o

REGLAGE DE LA FORCE DU FREIN @) T (D)

Les leviers de verrouillage des jambes doivent étre fermés, comme indiqué sur le
schéma, pour régler la force du frein.

Pour régler la force du frein sur la section supérieure (fig. 9), utilisez la clé Allen "M"
fournie et tournez la vis "N" dans le sens des aiguilles d’'une montre par étape de
1/8éme de tour MAXIMUM : apres chaque étape, vérifiez de nouveau la capacité de
charge (en vous reportant & la section VERIFICATION DE LA CAPACITE DE CHARGE
DES JAMBES ci-dessus).

Pour régler la force du frein sur la section inférieure (fig. 10), utilisez la clé Allen "M"
fournie et tournez la vis "P" dans le sens des aiguilles d’une montre par étape de
1/8éme de tour MAXIMUM : apres chaque étape, vérifiez de nouveau la capacité de
charge (en vous reportant & la section VERIFICATION DE LA CAPACITE DE CHARGE
DES JAMBES ci-dessus).

Une petite rotation de la clé Allen résulte en une forte augmentation de la charge (1/8
de tour = +5 kg).

Ne serrez pas plus que nécessaire car cela augmente la pression sur les mécanismes

de verrouillage.

A Un serrage excessif peut compromettre la fluidité de mouvement des sections.
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INTRODUCCION

Disefiado y creado para aplicaciones digitales profesionales, ofrece un rapido montaje
con una alta rigidez torsional y una estabilidad éptima.

CARACTERISTICAS PRINCIPALES

* Sistema de montaje rapido

 Estabilizador a media altura

e Cada pata se puede ajustar por separado en 3 angulos

* Pies de metal para estabilidad en distintos suelos

e Adaptador semiesférico de 100 mm a 75 mm

MONTAJE @)

Desbloquear todos los clips "A". Abrir las palancas "B".

Levantar las patas "C" a la altura que se desee y bloquear las palancas "B". Extender
las 3 patas "C" hasta que el extensor de nivel intermedio "D" esté paralelo al suelo.
Liberar las extensiones de cada pata abriendo las palancas "B". Cuando se haya
llegado a la altura deseada, bloquear cada pata con las palancas "B.

Para evitar el riesgo de dafios fisicos, por favor mantener los dedos lejos del
mecanismo.

Asegurese de que no haya posibles obstaculos que puedan interferir con el correcto
movimiento de las patas.

Si necesita extender las 3 patas aun mas, vea la fig. 2:

¢ afloje los controles "G

e tire hacia afuera de los selectores "H" mientras cierra ligeramente la pata para
facilitar el procedimiento

e ajuste la apertura de las patas

¢ al llegar a la posicién deseada, apriete los controles del estabilizador "G"

AJUSTE DE LA EXTENSION @)
El estabilizador a media altura "D" esta dotado de tensores telescépicos "F"; para
ajustar la extension, afloje los controles "G", regule y reapriete.

PIES @

El tripode se suministra con clavos metdlicos dobles "K" para uso en exteriores, por
ejemplo, en hierba.

Para usar los clavos metdlicos, quite el pie "L" tirando hacia abajo del retenedor de
goma "T".

AJUSTE DEL ANGULO DE LAS PATAS e

El tripode esta equipado con selectores del angulo de las patas que pueden usarse
como alternativa al extensor.

Para desmontar el extensor: Presione los botones "E" del extensor (fig. 5) y extraiga este.
Cada pata se puede posicionar en 3 angulos de apertura (20°-50°-70°): ver figura 5.
Para cambiar el angulo de una pata, cierre la pata ligeramente hacia el centro, estire
del control "H" para seleccionar el nuevo angulo de la pata, y a continuacién abra de
nuevo la pata.

El angulo de cada pata se puede ajustar independientemente de las otras dos.

La tercera posicion permite al tripode alcanzar el nivel mas bajo.

2 Durante esta operacién, por favor tener cuidado de no insertar los dedos en el
interior la apertura central de la estructura superior (arafa — spider).

Desplegado con su méaxima superficie (Angulo de 70°), el peso maximo del
tripode no debe ser mayor que 15 kg (33 Ib).

2 Para reducir la altura cuando se utiliza el tripode, ajuste la extensién de las patas
a la altura que desee antes de cambiar su angulo. El tripode nunca debe utilizarse
a 50°y 70° con las secciones de las patas totalmente extendidas.

MONTAJE Y DESMONTAJE DE UNA ROTULA DE CAMARA o

El tripode esta disefiado para rétulas de bola de 100 mm o 75 mm. Para montar una
rétula de bola de 75 mm, fije el adaptador semiesférico "AA" de 100 mm a 75 mm
(suministrado) al tripode mediante los tres tornillos "AB" (fig. 6). En el tripode también
pueden montarse rétulas de otros tipos (de base plana con ajuste hembra de 3/8")
mediante una semiesfera 500BALL/500BALLSH o 520BALL/520BALLSH (no incluida
con el producto) combinada con el adaptador semiesférico de 100 mm a 75 mm.
Nota: No se apoye sobre el tripode, pues podria sobrecargarlo con mas de su peso
maximo.
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COMO CERRAR EL TRiPODE e

Abra la palanca "B" y a continuacion cierre el tripode empujando hacia abajo tal como

se muestra en la imagen.

Bloquee todos los clips "A".

Para evitar el riesgo de dafos fisicos, por favor mantener los dedos lejos del

mecanismo.

A Antes de montar el equipo en el tripode, compruebe la capacidad de las patas. Si
es necesario ajustar alguna de las patas, consulte la seccion "Mantenimiento" de

MANTENIMIENTO @ © Y P

este manual.
VERIFICACION DE LA CAPACIDAD DE CARGA DE LAS PATAS e
Conviene revisar periédicamente la fuerza de los frenos de las patas para comprobar si
funcionan eficazmente y ajustarlos en caso necesario.
1. Desmonte el estabilizador a media altura o de suelo del tripode para facilitar las
operaciones siguientes.
Extienda las secciones media e inferior a 23 cm (9 pulgadas) cada una
(aproximadamente la mitad de su longitud maxima).
Coloque una alfombrilla de goma o similar sobre una bascula para que no se
estropee ni haya deslizamiento.
Apoye una pata en la bascula y ejerza una fuerza vertical descendente.
J/ATENCION! Utilice una alfombrilla antideslizante para que el pie del tripode no
resbale fuera de la bascula cuando empuije hacia abajo.
/ATENCION! Riesgo de atrapamiento de los dedos. No olvide apartar los dedos para
que no queden atrapados entre las patas.
. La pata debe permanecer extendida mientras se le aplica una fuerza descendente
media de 25-35 kg (55 - 77 Ib).
. Si la pata empieza a retraerse antes de llegar a 25 kg (55 Ib) de fuerza, es necesario
ajustar la correspondiente seccién de la pata. Compruebe qué seccién y aro de
fijacién se han retraido y consulte el apartado "Ajuste de la fuerza de los frenos".

2.

3.
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AJUSTE DE LA FUERZA DEL FRENO @) Y (D)

La potencia del freno se debe ajustar con las palancas de bloqueo cerradas, tal como
se muestra en la imagen.

Para ajustar la fuerza del freno en la seccién superior (fig. 9), utilizar la llave Allen
proporcionada "M" para girar el tornillo "N" en sentido horario, en pasos de un maximo
de 1/8 de vuelta: tras cada ajuste, comprobar la capacidad de carga de nuevo (ver la
seccion de COMPROBACION DE CARGA DE LA PATAS més arriba).

Para ajustar la fuerza del freno en la seccion inferior (fig. 10), utilizar la llave Allen
proporcionada "M" para girar el tornillo "P" en sentido horario, en pasos de un maximo
de 1/8 de vuelta: tras cada ajuste, comprobar la capacidad de carga de nuevo (ver la
seccion de COMPROBACION DE CARGA DE LA PATAS més arriba).

Pequefios ajustes de la llave Allen resultan en un gran incremento de la carga (1/8 de
vuelta = +5kg (11libras).
No ajustar més de lo necesario, ya que esto conducir
mecanismos de blogueo.

Un ajuste excesivo puede poner en riesgo la fluidez de movimiento de las
A secciones

fa a una mayor tensién en los
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BBEAEHUE

Pa3spaboTaH 1 co3aaH C Lieblo 0becneunTb ObICTPOE Pa3BePTbIBAHNE, NOBbILIEHHYIO
NPOYHOCTb 1 YCTONUYNBOCTb.

OCHOBHbIE OCOBEHHOCTU

« CucTema 6bICTPOro pa3BepTbIBaHUA

« CpefiHAA pacTaxKa

« Kaxpaas Hora MOXeT bbITb OTAENbHO 3adrKCMPOBaHa B OHOM U3 3 MONOXKEHWIA

- Metannuyeckue Wynbl ANA NPUAAHUA YCTONYMBOCTY Ha Pa3NINYHbIX MOBEPXHOCTAX
- MepexofHuK Ha Yaly AnamMeTpom 75 Mm

YCTAHOBKA @)
OtcoeaunnuTb Knnncbl "A". OTKpbITL PprKkcaTopbl "B
MogHymunTe Horm "C" Bo Tpebyemoli BbICOTbI, 3aTeM 3aKpoiTe dukcatopsl "B". PacctaBbte
Horu "C" Takum o6pa3om, UTobbl CpeaHan pacTaxka "D" 6bina napannenbHa NOBEPXHOCTY, Ha
KOTOPOI CTOWT LITaTVB. BbicOTa CeKUmmM Kaxxaon 13 Hor prKcMpyeTca npv nomoLum 3amka "B"
Mocne JOCTMMKEHNA HYXHOW BbICOTbI 3adUKCHPYITE Kaxayto HOry 3amkom "B".
Mpu BbINONHEHNW YKa3aHHbIX AEACTBUI He CreAyeT BCTaBNATb NaibLibl B MEXaHU3M
duKkcaTopos.
Y6eauTech, 4TO CBOGOAHOMY [IBUKEHWMIO HOT LUITaTUBa HNYTO He NMPenATCTBYeT.

Ecnv Heo6xoAVMO paccTaBWTb HOMU LWITATKBA LWKPE, CM. PUC. 2:

« OcnabbTe PpuKcaTopbl CEKLMIN pacTaxKM "G"

« BbigBuHbTE dUKcaTopbl yrna HaknoHa "H"

- PaccrtaBbTe HOMM WTaTVBA WUPe

« Korpa Tpebyembiin yron HakfioHa HOT [JOCTUIHYT, 3aTAHUTE GUKCATOPbI CEKLMIA pacTaXKM "G"

HACTPOWMKA PACTAXKKU o

CpepHss pacTaxka "D" cHabxeHa Teneckonuueckmmm cekuuamm "F":
ONTVIManbHOrO MONOXKEHUA PACTAXKKM 0CNabbTe GpUKCaTOPbI CEKLMIA
3aTAHUTE.

MNCnosib30BAHUE LLIMMOB e

Horwn wratnea ocHalleHbl ABOVHbIMIU MeTannyeckumi wunamu "K" ans ncnonb3oBaHusi BHe
NoMeLLEeHn, HaNpPUMep, Ha TPaBe 1 CbiMyYnx NOBEPXHOCTAX. YTOObI MCMONb30BaTh LWUTATUB C
WwNamu, CHAMKTE Nnowaaky "L, oTTAHyB pe3nHoBbIi dukcatop "T"

[NA HaCTPOWKM
'G" 1 nocne HaCTPONKM

PEFYNIMPOBAHUE HAKJIOHA HOT e

LLITaT1B OCHalleH GpUKcaTopamMu yrna HaknoHa HOT B KauecTBe aNnbTepHaTUBbI MCNOb30BaHNA
pacTAXKN.

YTOObI CHATb PACTAXKKY, HAXMUTE KHOMKK PrKcaumm pacTaxkm "E" (puc. 5) n oTcoeanHuTe
pacTAXKKy OT WTaTMBa.

Kaxayto Hory WiTaTMBa MOXHO YCTaHOBWTb NOJ CBOVM Yriom (20° - 50° - 70°). YTobbl 3MeHnTb
Yron pacCTaHOBKU HOTW, Cflerka Npvi>KMUTE HOTY MO HanpaBieHUIo K LIeHTPY LTaTuBa,
BbIfJBUHbTE GUKCATOP yrna HaknoHa "H'" 1 3aTem OTKNOHWTE HOry Ha Tpebyembiii yron. TpeTbe
nonoxeHne $prKcaTopa yrna HaknoHa No3BonAeT MakCUMasnbHO PasfBYHYTb HOMU LWTATMBA.

Mpvi BbINONHEHUM YKa3aHHbIX AENCTBU He ClIefyeT BCTaB/IATH NanbLibl B LEHTPasbHbIN
A y3en wratvea

2 Mpu Hanbonee WMPOKO paccTaBieHHbIX Horax (70°) HarpysKka Ha WTaTVB He AOMKHA
npesbiwaTtb 15 Kr

2 YTO6bl yMEHbLMTb BbICOTY LUITATMBA NOJA HAarpy3Koii, HACTPOWTe CEKLMIN HOT O
VN3MeHeHWA yrna oTKNOHeHWA Hor. LLTaTvB Henb3A ncnonb3oBaTb NPU MakcuMasbHO
ANIMHE CeKLUIA HOT 1 yrnax ux oTKNoHeHua 50° n 70°

YCTAHOBKA LUTATUBHOW rOJ10BbI e

LLITaTviB COBMECTUM C rofloBamMu, MeoLWUMY AnameTp nonycpepsl 100 MM nnm 75 Mm. YTo6bl
YCTaHOBWTb rONoBY C nonycdepon AuameTpom 75 MM, 3aKpenuTe NepexoaHuK Ha 75 mm "AA"
Ha WTaTyBe Npw nomoLym Tpex BuHToB "AB" (puc. 6). Takxe Ha LWITaTUB MOXXHO yCTaHaBNVBaTb
rofIoBbl C NAIOCKVIM OCHOBaHVEM 1 pe3b6oii 3/8" npu NomoLyn AONONHUTENbHOW Nonychepb
500BALL/500BALLSH nnu 520BALL/520BALLSH B coueTaHnu C nepexoaHUKOM Ha nonycdepy
AvameTpom 75 Mmm.

Ba)kHO: He 0610KauMBaiTeCh Ha LITATWB, 3TO NPUBEAET K NPEBbILIEHNIO 3HAYEHNA ero
MaKCUManbHOW HarpysKu

KAK CJIOMXUTb LUTATUB e
OTKpoiiTe prKcaTop "B" 1 cnoxuTe cekumm HOr, HaAABMB Ha LUTaTUB CBEPXY BHU3 B
COOTBETCTBUM C PUCYHKOM.
MpucoennHnTe Knuncobl "A".
BaxHo! [pn BbINONHEHN YKa3aHHbIX AeNCTBUI He cnefyeT BCTaBNATb NasbLbl B MEXaHWU3M
duKcaTopos.

MNepep ycTaHOBKOM 060pYyAOBaHUA Ha LWUTATMB y6eamTech, YUTo BeC 060pyAoBaHUA He
A npeBblLIAET MaKCUMabHO JOMYCTUMYIO Harpy3Ky Ha LWTaTuB.
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MPOBEPKA PABOTbI HOI MO HATPY3KOW e

Meproanyeckn nposepaAnTe paboTy GrKCaTOPOB CEKLWIN HOT, YTOObI yOeanTbCA B NX

3¢bGeKTUBHOM GYHKLMOHNPOBAHUN, 1 NPU HEOOXOANMOCTM NPOBOANTE HACTPOMKY.

. OTcoepnHUTe pacTAXKKY LUTATVBA, YTOObI MPOBEPUTL PaboTy ero Hor

2. BblBUHbBTE KaXAYI0 (HVKHIOIO M CPEAHIOI0) CEKLMIO HOTW Ha 23 cM (Nprbnn3nTenbHO
NONOBUHY VX MaKCUMaNbHON ASINHbI).

. MonoxuTe Ha BeCbl pe3nHoBbI KOBPUK "AC" 1nn NOLACTUNKY, YTOObI HOra LWTAaTUBA

He COCKOMb3Hya C NIoLWajKn BecoB. MpunoxumTe K Hore BepTUKanbHYIo Harpysky,

HarnpasneHHyo BHU3.

BAMHO! Mcnonb3yiite NOACTUNKY, KOTOpas obecneunt HafexxHoe cuenneHune

NpeaoTBPATUT COCKanb3blBaHWE HOTW LITATUBA NOA HArpy3KoiA.

BAMHO! CyLecTByeT prck 3aLuemneHms nanbLes. He pacnonaraite nanbLbl 6113K0 K

CKNaAblBaloLMMCA YacTAM LUTaTMBa.

Hora fonmkHa ocTaBaTbCs HEMOABWXKHO B Pa3/IOKEHHOM COCTOAHWN MO Harpy3Koii B

nmnanasoHe 25-35 Kr.

. Ecnv Hora HaumHaeT cknafblBaTbCA Nof Harpy3Kkon MeHee 25 Kr, 3TO 3HauuT, YTo GpuKcaTopsbl
CeKUMIA HyK[aloTcA B HacTpoiike. OTMeTbTe dprKcaTop, KOTOPbIN He yaep»Kan CBOI CEeKL IO,
1 obpaTuTech K pasaeny "HacTpoiika GuKcatopos cekuyuin'.
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HACTPOVKA yeunus oukcaLmm Hor @) & O

Ycunvie 3axuma ceKLMin HOr HY>KHO HacTpamBaThb MpK 3aKPbITbIX GprKcaTopax - B COOTBETCTBUM
C PUCYHKOM.

YT06bl HaCTPOUTb ycunue GUKcaLmm BepxHen cekumm (puc. 9), Npyi NOMOLLY BXOAALLErO B
KOMMNNEKT NOCTaBKM WecTurpaHHoro Knoya "M" nosepHuTe BUHT "N" no yacoBon cTpenke

Ha BennuunHy HE BOJIEE 1/8 nonHoro ob6opora. Mocne Kaxaoi ntepaLmm HacTPONKn
Heo6X0AMMO NPOBEPUTb PAbOTY HOT MOJ, Harpy3Ko (B COOTBETCTBIM C Pa3fesioM Bbllle
NMPOBEPKA PABOTbI HOI MOA HATPY3KOW).

YT06bI HaCTPOUTL ycunue GUKcaLnm HXKHel cekumm (pyc. 10), Npu NOMOLLM BXOAALLETO B
KOMMNNEKT NOCTaBKM LWeCTUrpaHHoro Kioya "M" nosepHuTe BUHT "P" No yacoBoi cTpenke
Ha BenunuunHy HE BOJIEE 1/8 nonHoro o6opora. Mocne Kaxaoi ntepaLmm HacTPoNKn
Heo6X0AMMO NPOBEPUTb PAbOTY HOT MOJ, Harpy3Ko (B COOTBETCTBIM C Pa3fesioM Bbllle
NMPOBEPKA PABOTbI HOI MOA HATPY3KOW).

He6onbLLoii yron NoBOpOTa WEeCTUrPaHHOTO Kitoua MPUBOAUT K 3HAYUTENIbHOMY YBETUUEHWIO
cunbl drKcaumm Hor (1/8 obopoTa = +5 Kr)

He yBenuuusaiite cuny dpukcaumm ceepx Heo6XxoANMOro - 3TO NPUBEAET K YPe3MEPHOI

Harpyske Ha QVIKCE]TOQI)I.

c Upe3mepHoe yBennyeHve cunbl GUKCaLnm MOXKeT NPUBECTY K HapyLIEHNIO NNaBHOCTN
[IBVKEHWA CEKLMIA HOT LWTaTuBa.
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