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INTRODUCTION

Designed for ENG video cameras and camcorders.

KEY FEATURES

¢ Quick release sliding plate for positioning and balancing the camcorder (with second-
ary safety lock)

® 1/4" camera screw and 3/8" adapter and anti-rotation pin

* 100 mm head bowl

¢ Additional PAN and TILT drag control

e Pan bar can be fitted for left- or right-handed use

o Spirit level (with backlight) for accurate levelling

e Counterbalance system for loads up to 8,5kg (18.7 Ibs)@125mm C.0.G./12,8 kg
(28.1 Ibs) @55mm C.0.G

¢ Advance balancing recorder

serur @ 2 @

To insert the battery on "ABR . ADVANCE BALANCING RECORDER":

- unlock knob "U"

- select index "0" on knob "Q" (counterbalance system disabled)

- rotate the head as shown in figure "0"

- insert the battery "AD" (CR1220-3V) taking care of respecting the "+" mark and cap
"AX" supplied with the head using a coin

To insert the battery of spirit level (fig. 0):

- press clip "AB"

- push cover "AC" up and out

- insert the battery "AD" (CR1220-3V) taking care of respecting the "+" mark supplied
with the head

The head is supplied with the telescopic pan bar "A" (fig. 1) dismantled.

It can be mounted as shown in figure 1 by screwing knob "D" to the rosette "E"

The rosette "E" has teeth to allow the pan bar to be rotated and positioned at any 10°
interval while avoiding slippage or accidental loosening.

The pan bar "A" is telescopic and can be extended by means of knob "R" (fig. 1).
The head has a pan bar-mount on each side so that the pan bar "A" can be fitted

to the left or right side of the head, or so that two pan bars (a spare pan bar can be
purchased as an optional extra) can be mounted, one on either side of the head for
two-handed control of heavier cameras.
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INTRODUZIONE

Testa progettata per videocamere digitali ENG.

CARATTERISTICHE PRINCIPALI

¢ Piastra scorrevole a sganciamento rapido per posizionare e bilanciare la videocamera
(con blocco di sicurezza secondario)

¢ Vite da 1/4", adattatore 3/8" perno anti-rotazione

e Attacco al treppiede con semisfera da 100mm.

* Regolazione del frizionamento in panoramica ed inclinazione

¢ Leva di comando telescopica applicabile a destra o a sinistra

e Livella a bolla (illuminata) per livellamento di precisione

e Sistema di controbilanciamento per carichi fino a 8,5kg (18.7 Ibs)@125mm
C.0.G./12,8 kg(28.1 Ibs) @55mm C.0.G

¢ Sistema di memorizzazione della posizione di controbilanciamento ABR (Advance
Balancing Recorder)

PRePARAZIONE () E @)

Per inserire la batteria nel dispositivo ABR "ADVANCE BALANCING RECORDER":

- sbloccare la leva "U"

selezionare l'indice "0" sulla manopola "Q" (sistema di controbilanciamento disatti-
vato)

- ruotare la testa come mostrato in figura "0"

inserire la batteria "AD" (CR1220-3V) facendo attenzione a rispettare il riferimento
sulla testa e avvitare il tappino "AX" aiutandosi con una moneta

g

Per inserire la batteria della livella a bolla (fig. 0):

- premere la clip "AB"

- sollevare e rimuovere la copertura "AC"

- inserire la batteria "AD" (CR1220-3V) facendo attenzione a rispettare il riferimento
sulla testa

g

La testa & fornita completa di leva di comando telescopica "A" (fig. 1) non inserita. E
possibile inserirla su uno dei due lati della testa come mostrato in figura 1 avvitando la
manopola "D" sul supporto "E". La rosetta "E" € dentellata per consentire la rotazione e
il posizionamento della leva di comando con angolazioni intervallate di 10° evitandone
lo spostamento accidentale. La leva di comando "A" & di tipo telescopico e pud essere
allungata allentando la leva "R" (fig. 1). La testa dispone di doppia predisposizione

per il montaggio della leva di comando "A" sul lato destro oppure sinistro, oppure
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MOUNTING THE HEAD ON A TRIPOD e

The head can be mounted on tripods with 100mm diameter bowl.

To mount the head on tripod head see fig. 2:

- place the head into the tripod bowl

- screw grip "H" up against the bowl, but do not tighten it

- hold grip "H" and level the tripod head using the spirit level "C" as a reference
- tighten grip "H" fully to lock head to tripod

To mount the head on a tripod with 3/8" screw fixing, use Manfrotto 325 adaptor which
is an optional extra.

For a correct and optimal functioning we recommend to first use to rotate the head 3-4
times on horizontal and vertical axis in order to streamline the movement.

FITTING QUICK RELEASE PLATE TO CAMCORDER @) & @)
The quick release plate (fig. 3) has a 1/4" camera screw "K", a 3/8" adapter "S" to
mount on screw "K" and an anti-rotation pin "P". All are supplied unmounted.

Check the size of the attachment hole on your camcorder, and select the correct screw
"S" or "K" to fit to the quick release plate (fig. 3). If the camcorder also has an anti-ro-
tation hole, insert the anti-rotation pin "P" into the plate as shown in figure 3. Align the
camera on the plate "L" (fig. 4).

Fix the camcorder onto the plate "L" (fig. 4) by tightening screw "K" or "S" into the
threaded hole in the camcorder. You can use a coin to tighten the screw, but WITHOUT
APPLYING FORCE.

If the camcorder does not have an anti-rotation hole, align the camcorder lens with the
arrow marked "LENS" on the underside of camera plate "L" before tightening fully.

per montare due leve di comando sui due lati della testa per una maggiore facilita di
controllo nel caso di teste pesanti. Una seconda leva puo essere acquistata a parte
come ricambio.

MONTAGGIO DELLA TESTA SUL TREPPIEDE 9

La testa pud essere montata sui treppiedi dotati di culla per semisfera da 100mm.

Per montare la testa sul treppiede fare riferimento alla figura 2:

- piazzare la testa nella culla del treppiede.

- avvitare I'impugnatura "H" contro la culla, ma senza serrarla.

- reggere I'impugnatura "H" e livellare la testa usando la livella a bolla "C" come
riferimento.

- serrare a fondo I'impugnatura "H" per bloccare la testa al treppiede.

Per montare la testa su un treppiede con vite di fissaggio da 3/8", usare I’adattatore

opzionale Manfrotto 325.

Per un funzionamento corretto ed ottimale della testa & consigliabile ruotarla, al primo

utilizzo, 3-4 volte sull'asse orizzontale e verticale al fine di razionalizzare il movimento.

MONTAGGIO DELLA VIDEOCAMERA SULLA PIASTRA e E o

La piastra di sgancio rapido (fig. 3) & dotata di una vite da 1/4 "K", un adattatore da 3/8
"S" da montare sulla vite "K" e da un perno di rotazione "P". Tutti i componenti sono
forniti smontati.

Controllare la dimensione del foro di fissaggio della videocamera e selezionare la vite
corretta "S" o "K" per adattarsi alla piastra di sgancio rapido (fig.3). Se la videocamera
ha anche un foro anti-rotazione, inserire il perno anti-rotazione "P" come mostrato in
figura 3. Allineare la fotocamera sulla piastra "L" (fig.4).

Fissare la videocamera sulla piastra "L" (fig.4) serrando la vite "K" o "S" nel foro filetta-
to della videocamera.

E possibile utilizzare una moneta per stringere la vite, ma SENZA APPLICARE FORZA.

Se la videocamera non dispone di un foro anti-rotazione, allineare I'obiettivo della vide-
ocamera con la freccia contrassegnata con "LENS" sul lato inferiore della piastra della

fotocamera "L" prima di serrarla completamente.
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MOUNTING THE CAMCORDER ON THE HEAD @) @ & @

Slide the camera plate "L" into the top of the head as shown in figure 5 until the sec-

ondary safety lock button "N" clicks, then tighten knob "M".

During the following operation, hold the camcorder to prevent it from slipping back-

wards and forwards.

Finding the right balance point for your camcorder:

- Level the head on the tripod using the spirit level "C" (fig. 1).

- Select index "0" on knob "Q" (counterbalance system disabled) as shown in fig. 8

- Loosen both plate lock knob "M" (fig. 1) and tilt lock knob "U" (fig. 6) and set the
friction control "T" (fig. 6) to minimum, then slide the camcorder backwards and
forwards until you find the balance point where the head remains horizontal under the
load of the camcorder (fig. 6)

- With the camcorder at the balance point, lock the plate "L" (fig. 6) in position by
screwing the locking knob "M" (fig. 1).

The head is supplied with "ABR" system (fig. 7) that allows memorizing the counter
balance position.

After reaching the balance point, to memorize the position, proceed as follows:

- press the red button "AR" to switch on the system

- press and hold the red button "AR" for about 3 seconds (leds "AT" and "AS" will blink
3 times, then the leds will turn green)

- release the button "AR"

For following mounting, the system will help you find the correct position.

Proceed as follows:

- press the red button "AR" to switch on the system

- slide the camera plate "L" into the top of the head until both leds "AT" and "AS"
become green

Note: the ABR system turns itself off after 2min or 15sec depending on whether the
plate is sliding or not, , but you can switch it off manually by pressing the button "AR"
again.

D

MONTAGGIO DELLA VIDEOCAMERA SULLA TESTA @) @ E @

Inserire la piastra "L" sulla testa come mostrato in figura 5, fino a sentire lo scatto del

pulsante di blocco "N", quindi bloccare la leva "M".

Durante le seguenti operazioni, reggere la videocamera per evitare che scivoli in avanti

o all'indietro. Per trovare il punto di equilibrio per la videocamera:

- Livellare la testa sul treppiede facendo riferimento alla livella a bolla "C" (fig. 1).

- Selezionare I'indice "0" sulla manopola "Q" (sistema di controbilanciamento disattiva-
to) come mostrato in fig. 8

- Allentare la leva di bloccaggio della piastra "M" e la leva di bloccaggio in inclinazione
"U" (fig. 6) e portare la manopola di regolazione del frizionamento "T" (fig. 6) al mini-
mo, quindi fare scorrere la videocamera avanti e indietro fino a trovare il punto di equi-
librio, con la testa che rimane orizzontale anche col peso della videocamera (fig. 6)

- Raggiunta questa posizione di equilibrio, bloccare la piastra "L" (fig. 6) avvitando la
leva di bloccaggio "M" (fig. 1).

La testa e fornita completa di sistema "ABR" (fig. 7) che permette di memorizzare la
posizione di controbilanciamento.

Una volta raggiunto il punto di bilanciamento, procedere come segue per memorizzare

la posizione:

- premere il pulsante rosso "AR" per accendere il sistema

- premere e tenere premuto il pulsante rosso "AR" per circa 3 secondi (i LED "AT" e
"AS" lampeggeranno 3 volte, quindi diventeranno verdi)

- rilasciare il pulsante "AR"

Al montaggio successivo, il sistema vi aiutera a trovare la posizione corretta.

Procedere come segue:

- premere il pulsante rosso "AR" per accendere il sistema

- fare scorrere la piastra "L" sulla testa fino a quando entrambi i LED "AT" e "AS"
diventano verdi

Nota: il sistema ABR si spegne dopo 2min o 15sec in base al fatto che la piastra scorra
0 meno, ma & possibile spegnerlo manualmente premendo di nuovo il pulsante "AR".
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COUNTERBALANCE SYSTEM e

To balance the off-centre weight of your equipment (the weight is off-centre when you

tilt the camcorder), the head is provided with a spring-loaded counterbalance system,

which can be set to one of three positions or temporarily disabled.

The head has 3 counterbalance settings which correspond to different equipment

weights @125mm C.0.G. and @55mm C.0.G.:

- counterbalance system disabled - index "0" (fig. 8)

- 2,8 kg (6.2 Ibs) @125mm C.0.G./ 4,2 kg (9.3 Ibs) @55mm C.0.G - index "1" on knob "Q"

- 5,6 kg (12.3 Ibs) @125mm C.O.G. / 8,4 kg (18.5 Ibs) @55mm C.O.G. - index "2" on
knob "Q"

- 8,5kg (18.7 Ibs) @125mm C.0.G/ 12,8 kg (28.1 Ibs) @55mm C.O.G. - index "3" on
knob "Q"

(The counterbalance system is designed for standard camcorder weights, but the head

will support loads up to 9 kg (19.8Ibs) @125mm C.0.G / 13,5 Kg (29.8 Ibs) @55mm

C.0.G. without counterbalance).

To use the counterbalance system, proceed as follows:

- unscrew knob "U" (fig. 1) while holding your equipment in order prevent it from
tipping over

- with your free hand, rotate knob "Q" to index "1"

- tilt the camcorder downwards and gently let go:

a) if the camcorder doesn’t move, index "1" is the correct counterbalance setting for
your camera

b) if the equipment tips further, rotate the knob "Q" to index "2". Again, if the camcord-
er doesn’t tip further but remains steady, this is the correct counterbalance setting.

c) if the camcorder still tips downwards, rotate knob "Q" to index "3" - the maximum
counterbalance setting.

REMOVING THE CAMCORDER FROM THE HEAD o

A Whenever the camcorder needs to be removed from the head, hold the camera
securely in one hand while opening locking knob "M", then slide the camcorder
out of the head while pressing the secondary safety button "N" with the other
hand.

SISTEMA DI CONTROBILANCIAMENTO e

Per bilanciare il peso fuori asse del vostro apparecchio (il peso risulta fuori asse

inclinando la videocamera), la testa dispone di sistema di controbilanciamento a molla

precaricata, che si pud impostare su una delle tre posizioni previste oppure puo essere

temporaneamente disattivato. La testa dispone di tre posizioni di controbilanciamento

che corrispondono ai possibili diversi pesi dell’apparecchio in uso @125mm C.0.G. e

@55mm C.0.G.:

- sistema di controbilanciamento disattivato - riferimento "0" (fig. 8)

- 2,8 kg (6.2 Ibs) @125mm C.0.G./ 4,2 kg (9.3 Ibs) @55mm C.O.G -riferimento "1" sulla
manopola "Q"

- 5,6 kg (12.3 Ibs) @125mm C.O.G. / 8,4 kg (18.5 Ibs) @55mm C.O.G. - riferimento "2"
sulla manopola "Q"

- 8,5kg (18.7 Ibs) @125mm C.0.G/ 12,8 kg (28.1 Ibs) @55mm C.O.G -riferimento "3"
sulla manopola "Q"

(I sistema di contro bilanciamento e progettato per i pesi standard della videocamera,

ma la testa supportera i carichi fino a 9 kg a 125 mm di C.0.G / 13,5 kg a 55 mm di

C.0.G. senza contro bilanciamento).

Per usare il sistema di controbilanciamento, procedere come segue:

- svitare la leva "U" (fig. 1) reggendo I'apparecchio per evitare che cada

- con laltra mano, portare la manopola "Q" sulla posizione "1"

- accompagnare la videocamera in avanti lasciandola parzialmente libera:

a) se la videocamera non si muove, la posizione "1" & la corretta impostazione di con-
trobilanciamento per questo apparecchio.

b) se I'apparecchio tende a cadere, ruotare la manopola "Q" sulla posizione "2". Se in
questo caso la videocamera non si muove, & stata raggiunta I'impostazione per un
adeguato controbilanciamento

c) se la videocamera tende ancora a cadere, ruotare la manopola "Q" sulla posizione
"8", I'impostazione di massimo controbilanciamento.

RIMOZIONE DELLA VIDEOCAMERA DALLA TESTA e
Quando occorre separare la videocamera dalla testa, reggere saldamente la
videocamera con una mano mentre con I’altra mano si sblocca prima la leva "M"
e poi si tiene premuto il pulsante di sicurezza "N" mentre si estrae la videocamera
dalla testa.



GB

use @ PP ®

To use the head correctly, level the head on the tripod using the spirit level "C" (fig. 1).

The head will move through 360° pan and +90°/-50° vertical tilt movements.

Control movement accurately using the pan bar A" (fig. 1)

- The pan movement can be locked using the knob "V"

- The pan movement has also a continuously variable drag adjustment which can be
set with gear "Y"

- The tilt movement can be locked using the knob "U"

- The tilt movement has also a continuously variable drag adjustment which can be set
with knob "T"

NOTE

The level of pan and tilt drag required, will depend on:
- the weight of the camera used

- the speed of movement required

- the enviroment temperature

Spirit level "C" (fig. 12) has a backlight that can be lit by pressing button "B":
- press button "B" for 1 second to light the spirit level for 10 seconds
- press button "B" for more than 1 second to light the spirit level for 60 seconds

Note: the light automatically turns itself off after 10 or 60 seconds, but you can switch it
off manually by pressing the button "B" again.

The light also has an LED battery indicator: the red LED battery symbol next to button
"B" will light when battery level drops.

To change the battery of the ABR - ADVANCE BALANCING RECORDER" system (fig. 13):
unlock knob "U" - see fig. "0"

select index "0" on knob "Q" (counterbalance system disabled) - see fig. "0".

rotate the head as shown in figure "0"

remove cap "AX" using a coin

replace the battery "AD" (CR1220-3V) taking care of respecting the "+" mark

mount the cap "AX" using a coin

D
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Per usare correttamente la testa, occorre prima livellarla rispetto al treppiede facendo

riferimento alla livella a bolla "C" (fig. 1).

La testa dispone di movimento panoramico di 360° e di inclinazione verticale

(+90°/- 50°) che si possono controllare con precisione tramite la leva di comando "A"

(fig. 1)

- I movimento panoramico € dotato di bloccaggio mediante la leva "V".

- I movimento panoramico comprende anche un dispositivo di regolazione continua
del frizionamento fluido ottenibile mediante il comando "Y".

- I movimento verticale puo essere bloccato con la leva "U".

- I movimento verticale comprende un dispositivo di regolazione continua del friziona-
mento fluido ottenibile con la manopola "T".

NOTA

Il livello di frizionamento necessario per i movimenti in panoramica ed inclinazione
dipende da:

- peso della videocamera in uso.

- velocita di movimento richiesta.

- temperatura ambiente.

La livella a bolla "C" (fig. 12) dispone di illuminazione che si accende premendo il

pulsante "B":

- premere il pulsante "B" per 1 secondo per illuminare la livella a bolla per 10 secondi

- premere il pulsante "B" per oltre 1 secondo per illuminare la livella a bolla per 60
secondi

Nota: la luce si spegne automaticamente dopo 10 o 60 secondi, ma sempre possibile
riaccenderla manualmente premendo di nuovo il pulsante "B".

Lilluminazione dispone anche di un indicatore a LED per la carica della batteria: il LED
rosso della batteria in prossimita del pulsante "B" si accende quando il livello di carica
della batteria scende.

Per cambiare la batteria del sistema ABR - ADVANCE BALANCING RECORDER" (fig. 13):

- sbloccare la leva "U" — vedere fig. "0"

- selezionare I'indice "0" sulla manopola "Q" (sistema di controbilanciamento disattiva-
to) — vedere fig. "0".

- ruotare la testa come mostrato in figura "0"

10
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To change the battery of the spirit level (fig. 13):

- remove the head from the tripod

- press clips "AB" together

- push cover "AC" up and out

- replace the battery "AD" (CR1220-3V) taking care of respecting the "+" mark

Note: The angle of the lever "M"/ "V"/ "U" (fig. 1)can be repositioned as required with-
out effecting the lock itself. Pull the lever outwards, rotate as required and release and
it will locate in the new position.

ACCESSORY ATTACHMENTS ()
The head has two 3/8" female thread holes "J" (fig. 14) which can be used to attach
accessories (such as Manfrotto arms for supporting lights, etc).

Please note: fitting additional accessories may mean you have to adjust the head’s
counterbalance settings.

11

- rimuovere il tappino "AX" usando una moneta
- sostituire la batteria "AD" (CR1220-3V) facendo attenzione a rispettare il riferimento "+"
- rimontare il tappino "AX" usando una moneta

Cambiare la batteria della livella a bolla come indicato (fig. 13):

- rimuovere la testa dal treppiede

- premere insieme le clip "AB"

- sollevare e rimuovere la copertura "AC"

- sostituire la batteria "AD" (CR1220-3V) facendo attenzione a rispettare il riferimento "+"

Nota: La posizione della leva a ripresa "M"/"V"/"U" (fig. 1) pud essere variata in qualsi-
asi momento per maggior comodita di presa e utilizzo, senza influire sul blocco stesso.
Tirare la leva verso I'esterno, effettuare la rotazione voluta e rilasciare la leva, la quale
rientrera automaticamente nella sede.

ATTACCHI PER ACCESSORI ()
La testa e provvista di due fori filettati da 3/8" "J" (fig. 14) per il fissaggio di accessori
(per esempio i braccetti Manfrotto per supporto di luci).

Nota: I'aggiunta di accessori potrebbe richiedere un aggiustamento del controbilancia-
mento della testa.
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EINFUHRUNG

Entwickelt fir digitale ENG Videokameras und Camcorder.

HAUPTMERKMALE

e Schnellspannplatte fiir die Positionierung und das Ausbalancieren des Camcorder
(mit zweiter Sicherheitssperre)

* 1/4" Kamera-Schraube und 3/8" Adapter und Verdrehsicherungsstift

e Kalotte 100 mm

e Zusétzlich Dreh- und Kipp-Widerstandseinstellung

e Schwenkhebel kann fiir Links- oder Rechtshander montiert werden

¢ Wasserwaage (mit Hintergrundbeleuchtung)
fur genaue Nivellierung

e Gegengewichtsystem bis zu 8,5kg (18.7 Ibs)@125mm C.0.G./12,8 kg(28.1 Ibs)
@55mm C.0.G

* Balance Speicher-Sytem (ABR)

AursTELLEN @ unp @)

Zum Einlegen der Batterie in den "ABR — VORAUSGLEICHSSCHREIBER":

- Lésen Sie den Drehknopf "U".

- Drehen Sie den Drehknopf "Q" in die Position "0" (Gegengewichtsystem ausgeschal-
tet).

- Drehen Sie den Kopf wie in Abbildung "0" gezeigt.

- Legen Sie die Batterie "AD" (CR1220-3V) ein. Achten Sie dabei auf das "+"-Zeichen.
Befestigen Sie anschlieBend die mit dem Kopf gelieferte Abdeckkappe "AX" mit einer
Miinze.

Zum Einlegen der Batterie in die Wasserwaage (Abb. 0):

- Driicken Sie die Klemme "AB".

- Ziehen Sie die Abdeckung "AC" nach oben und heraus.

- Legen Sie die Batterie "AD" (CR1220-3V) ein. Achten Sie dabei auf das "+"-Zeichen.

Der Kopf wird mit dem Teleskop-Schwenkhebel "A" nicht montiert geliefert.

Er kann wie in der Figur 1 dargestellt, montiert werden, indem die Schraube "D" zur
Rosette "E" gedreht wird. Die Rosette "E" hat Z&hne, die es erlauben, den Schwenk-
hebel zu drehen und in jeder 10° Position zu positionieren, wobei ein Verrutschen
oder unbeabsichtigtes Lésen vermieden wird. Der Schwenkhebel "A" ist teleskopisch
aufgebaut und kann durch die Schraube "R" (Abb. 1) ausgezogen werden. Der Kopf
hat eine Schwenkhebel-Aufnahme an jeder Seite, so dass der Schwenkhebel sowohl

>

INTRODUCTION

Congu pour les caméras et les caméscopes de reportage.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

¢ Plateau rapide coulissant permettant de positionner et d’équilibrer rapidement le
caméscope (avec bouton de sécurité secondaire)

® Pas de vis 1/4", chemise de vis 3/8" et ergot anti-rotation

* Boule de 100 mm

* Réglages de la friction des mouvements panoramique et de bascule

e Levier panoramique pour droitiers ou gauchers

¢ Niveau a bulle (rétro-éclairé) pour une mise a niveau précise

e Systeme de compensation pour des charges jusqu’a 8,5kg (18.7 Ibs)@125mm
C.0.G./12,8 kg(28.1 Ibs) @55mm C.0.G

¢ Advanced Balancing Recorder (systeme de mémorisation de la balance)

INSTALLATION (@) ET @)

Afin d’insérer la pile du systéme ABR de mémorisation de la balance :

- dévissez le papillon "U"

- sélectionnez I'index "0" sur la molette "Q" (désactivation du systéme de contrepoids)

- basculez la rotule comme indiqué sur la figure "0"

- insérez la pile "AD" (CR1220-3V) en prenant soin de respecter le sens (pble
visible) puis vissez le chapeau fourni "AX" en utilisant une piece.

nyn

Afin d’insérer la batterie du niveau a bulle (fig. 0):

- pressez le clip "AB"

- tirez le cache "AC" vers le haut pour I'extraire

- insérez la pile "AD" (CR1220-3V) en prenant soin de respecter le sens (pble
visible)

nyn

Cette rotule est fournie avec le levier panoramique télescopique "A" (fig. 1) démonté.
Le levier se monte de la maniere illustrée figure 1, en vissant le bouton "D" a la rosette
"E". La rosette "E" est munie de crans permettant de tourner le levier panoramique par
crans de 10° et empéchant qu’il ne se desserre accidentellement. Le levier panora-
mique "A" est télescopique et peut étre allongé a I'aide du bouton "R" (fig. 1).

Cette rotule est dotée d’une fixation pour levier panoramique de chaque cété, permet-
tant de fixer le levier panoramique "A" a droite ou a gauche ou encore de fixer deux
leviers panoramiques (il est possible d’acheter un levier supplémentaire en option) pour
un contréle a deux mains de caméras plus lourdes.
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auf der rechten als auch auf der linken Seite des Kopfes angebracht werden kann,
oder dass zwei Schwenkarme (ein Ersatzarm kann als ein optionales Extra bestellt
werden) montiert werden kdnnen, einer auf jeder Seite des Kopfes flir eine zweihdndige
Flhrung bei schwereren Kameras.

ANBRINGUNG DES STATIVKOPFES AN EINEM STATIV 9

Der Kopf ist fiir Stative mit Kalotte 100 mm geeignet. Bringen Sie den Kopf geman
Abb. 2 auf dem Stativ an:

- Setzen Sie den Kopf in die Stativkalotte ein.

- Schrauben Sie den Griff "H" auf die Kalotte, ziehen Sie ihn jedoch nicht an.

- Halten Sie Griff "H" fest, und nivellieren Sie den Stativkopf mit Hilfe der Dosenlibelle "C".
- Sichern Sie den Kopf auf dem Stativ durch Anziehen des Giriffs "H".

Zur Verwendung des Kopfes auf einem Stativ mit 3/8"-Schraube dient der Manfrotto
Adapter 325, der als getrenntes Zubehor lieferbar ist.

Fur eine optimale und korrekte Funktion empfehlen wir vor dem Erstgebrauch den Kopf
3-4 Mal in jeder Achse zu bewegen.

MONTIEREN DER SCHNELLSPANNPLATTE AN DEN CAMCORDER e UND o

Die Schnellwechselplatte (Abb. 3) verflgt Uber eine 1/4" Kameraschraube "K", einen
3/8" Adapter "S", der an der Schraube "S" befestigt wird und einen Verdrehsicherungs-
stift "P". Sie sind nicht vormontiert.

Uberpriifen Sie die GroBe des Gewindes an lhrem Camcorder und wahlen Sie die pas-
sende Schraube "S" oder "K" fir die Schnellwechselplatte aus (Abb. 3).
Richten Sie den Camcorder auf der Platte "L" (Abb. 4) aus.

Befestigen Sie den Camcorder auf der Platte "L" (Abb. 4), indem Sie die Schraube "K"
oder "S" in der Gewindebohrung des Camcorders festziehen. Verwenden Sie dazu
beispielsweise eine Miinze, aber OHNE UBERMASSIGEN KRAFTAUFWAND. Hat der
Camcorder keinen Verdrehsicherungsstift, richten Sie das Objektiv des Camcorders mit
der Markierung "LENS" unterhalb der Kameraplatte "L" aus, bevor Sle die Schraube
festziehen.

BEFESTIGEN DES CAMCORDERS AM KoPF @ @ uno @

Schieben Sie die Kameraplatte "L" in den oberen Teil des Kopfes, wie in der Figur 5
dargestellt, bis der zweite Sicherheitspin "N" klickt. Ziehen Sie dann die Schraube "M"
fest. Wahrend der folgenden Prozedur halten Sie den Camcorder, um ein Rutschen

>

FIXATION DE LA ROTULE SUR UN TREPIED e

Cette rotule peut étre montée sur des trépieds dotés d’un bol de 100 mm de diamétre.

Pour monter la rotule sur un trépied (voir fig. 2):

- placez la boule de la rotule dans le bol du trépied

- vissez la poignée "H" sous le trépied contre le bol, sans trop serrer

- tout en tenant la poignée "H", mettez le trépied a niveau en vous aidant du niveau a
bulle "C"

- enfin, serrez fermement la poignée "H" afin de bloquer la rotule sur le trépied.

Pour monter la rotule sur un trépied doté d’une vis de fixation de 3/8", utilisez I'adapta-

teur Manfrotto 325 disponible en option.

Pour un fonctionnement maximum et optimisé de la rotule, nous recommandons avant

toute utilisation de réaliser 3-4 fois des mouvements de rotation sur les axes horizon-

taux et verticaux afin de corectement roder le mouvement.

FIXATION DU PLATEAU RAPIDEA LA CAMERA e ET e

Le plateau rapide (fig. 3) posseéde un pas de vis 1/4" "K"; un adaptateur en 3/8" "S"
a fixer sur la vis "K" et un ergot anti-rotation "P". Tous ces éléments sont fournis non
assemblés.

Vérifiez la dimension du pas de vis de votre caméscope et sélectionner la vis "S" ou
"K" pouvant se fixer au plateau rapide (fig. 3). Si le caméscope posséde également
un orifice anti-rotation, insérez I’ergot anti-rotation " P " sur le plateau rapide comme
montré en figure 3. Ensuite, alignez la caméra sur le plateau " L " (fig. 4).

Pour pouvoir fixer le caméscope sur le plateau "L" (fig. 4), resserrez la vis "K" ou la vis
"S" dans I'orifice fileté de votre caméscope. Vous pouvez utiliser une piéce de monnaie
pour resserrez la vis mais N'EXERCEZ PAS UNE FORCE EXCESSIVE.

Si le caméscope ne posséde pas d'orifice correspondant a une tige métallique anti-ro-
tation, alors alignez I'objectif de la caméra sur la fleche indiquant "LENS" visible sur la
partie inférieure du plateau de la caméra "L" avant de resserrer complétement.
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nach vorne oder hinten zu vermeiden. Den richtigen, ausbalancierten Punkt flir lhren

Camcorder finden:

- Richten Sie den Kopf auf dem Stativ mit der Wasserwaage "C" aus (Abb. 1).

- Drehen Sie den Drehknopf "Q" in die Position "0" (Gegengewichtsystem ausgeschal-
tet), wie in Abb. 8 gezeigt

- Losen Sie sowohl die Sperrschraube "M" (Abb. 1) als auch die Kipp-Sperrschraube
"U" (Abb. 6) und stellen Sie die Reibsteuerung "T" (Abb. 6) auf Minimum. Schieben
Sie dann den Camcorder nach vorne oder hinten, bis Sie die Balance Punkt gefunden
haben, an dem der Kopf unter der Last des Camcorders stehenbleibt (Abb. 6).

- Sperren Sie nun die Platte "L" (Abb. 6) in der Position des Balance-Punktes, indem
Sie die Sperrschraube "M" (Abb. 1) festziehen.

Der Kopf wird mit einem "ABR"-System (Abb. 7) geleifert, welches die Position des
Gegengewichts speichert.

Gehen Sie wie folgt vor, um die Position nach Erreichen des ausgeglichenen Zustands

zu speichern:

- Driicken Sie den roten Knopf "AR", um das System einzuschalten.

- Halten Sie den roten Knopf "AR" etwa 3 Sekunden lang gedrtickt (die LEDs "AT" und
"AS" leuchten 3 mal auf und werden anschlieBend grin).

- Lassen Sie den Knopf "AR" los.

Bei anschlieBenden Installationen hilft Ihnen das System, die richtige Position wieder

zu finden.

Gehen Sie dazu wie folgt vor:

- Driicken Sie den roten Knopf "AR", um das System einzuschalten.

- Flhren Sie die Kameraplatte "L" in den oberen Teil des Kopfes ein, bis beide LEDs
"AT" und "AS" griin werden.

Hinweis: Das ABR-System schaltet sich nach 2 Minuten oder 15 Sekunden automa-

tisch aus, je nachdem ob die Platte eingefiihrt wird oder nicht. Sie kdnnen es jedoch

auch von Hand ausschalten, indem Sie erneut auf den Knopf "AR" driicken.

AusGLEICHsSYSTEM @)

Um das Gewicht lhres Equipments ausserhalb des Zentrums auszubalancieren (das
Gewicht ist ausserhalb des Zentrums, wenn Sie lhren Camcorder neigen), ist der Kopf
mit einem durch eine Feder betatigtes Ausgleichssystem ausgestattet, das in eine von
drei Positionen gestellt oder temporar ausgeschaltet werden kann.

>

MISE EN PLACE DE LA CAMERA SUR LA ROTULE @ @ ET @

Faites coulisser le plateau "L" dans le support de la rotule tel gu’illustré fig. 5, jusqu’a
ce que le bouton secondaire de sécurité "N" émette un "clic". Bloquez ensuite le bou-
ton "M". Tenez la caméra pendant I'opération suivante afin de 'empécher de glisser
vers Iavant ou l'arriére.

Pour trouver le point d’équilibre de votre caméra :

Mettez la rotule a niveau sur le trépied a I'aide du niveau a bulle "C" (fig. 1).
Sélectionnez I'index "0" sur la molette "Q" (désactivation du systéme de contrepoids)
comme indiqué sur la fig. 8

Desserrez le bouton de blocage "M" du plateau rapide (fig. 1) ainsi que le bouton de
réglage de l'inclinaison "U" (fig. 6), réglez la friction au minimum a I'aide de la molette
"T" (fig. 6), puis faites coulisser la caméra vers I'arriere et vers I'avant jusqu’a trouver
le point d’équilibre, c’est-a-dire la position dans laguelle la rotule reste a I’horizontale
sous le poids de la caméra (fig. 6).

Une fois la caméra positionnée en équilibre, bloguez le plateau "L" (fig. 6) en resser-
rant le bouton de blocage "M" (fig. 1).

La rotule intégre le systéme "ABR" de mémorisation de la balance (fig. 7)

Aprés avoir déterminé le point d’équilibre, procédez comme décrit ci-dessous afin de

mémoriser cette position:

- pressez le bouton rouge "AR" pour allumer le systéme

- pressez et maintenez appuyé le bouton rouge "AR" pendant environ 3 secondes,
jusqu’a ce que les deux témoins lumineux "AT" et "AS" se mettent a clignoter 3 fois,
puis virent au vert.

- relachez le bouton "AR"

Désormais, le systéme vous indiquera la bonne position lorsque vous réinstallerez la

caméra.

Procédez comme ceci :

- Pressez le bouton rouge "AR" pour allumer le systeme

- Insérez et faites glisser le plateau "L" de la caméra au-dessus de la rotule, jusqu’a ce
que les témoins lumineux "AT" et "AS" virent au vert

NB : Le systéme ABR s’éteint automatiquement au bout de 15 secondes ou 2 minutes,
selon que le plateau est immobilisé ou non. Vous pouvez cependant I’éteindre manuel-
lement en pressant a nouveau le bouton "AR".
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Der Kopf besitzt 3 Ausgleichspositionen, entsprechend verschiedener Gewichte des

Equipments @125mm C.0.G. und @55mm C.O.G.:

- Ausgleichssystem ausgeschaltet — Index "0" (Abb. 8)

- 2,8 kg (6.2 Ibs) @125mm C.0.G./ 4,2 kg (9.3 Ibs) @55mm C.0.G - Index "1" an Knopf "Q"

- 5,6 kg (12.3 Ibs) @125mm C.O.G. / 8,4 kg (18.5 Ibs) @55mm C.O.G. - Index "2" an
Knopf "Q"

- 8,5 kg (18.7 Ibs) @125mm C.0.G/ 12,8 kg (28.1 Ibs) @55mm C.O.G - Index "3" an
Knopf "Q"

Das Gegengewichtsystem wurde fiir Standard Camcorder Gewichte entwickelt. Der

Kopf unterstiitzt Gewichtszuladungen bis zu 9 kg bei Schwerpunkt +125mm / 13,5 Kg

bei Schwerpunkt +55mm (ohne Gegengewichtsystem).

Um das Ausgleichssystem zu nutzen, gehen Sie wie folgt vor:

- Ldésen Sie die Schraube "U" (Abb. 1), wéhrend Sie Ihr Equipment halten, um ein
Umkippen zu vermeiden

- mit lhrer freien Hand drehen Sie den Knopf "Q" auf Index "1"

- kippen Sie den Camcorder nach unten und lassen Sie langsam los:

a) wenn der Camcorder sich nicht bewegt, ist Index "1" die korrekte Ausgleichseinstel-
lung fiir Ihre Kamera

b) wenn das Equipment weiter kippt, drehen Sie den Knopf "Q" auf Index "2". Wenn
der Camcorder sich nicht bewegt und stabil bleibt, ist dies die korrekte Ausgleich-
seinstellung fir Ihre Kamera.

c) wenn das Equipment weiter kippt, drehen Sie den Knopf "Q" auf Index "3" - die
maximale Ausgleichsstellung.

ENTFERNEN DER KAMERA VOM KOPF e
Wenn der Camcorder vom Kopf abgenommen werden soll, halten Sie die Kamera
mit einer Hand fest, wahrend Sie mit der anderen die Sperrschraube "M" I16sen.
Schieben Sie nun die Kamera vom Kopf herunter, indem Sie den zweiten
Sicherheitsknopf "N" mit der anderen Hand driicken.

>

SYSTEME DE COMPENSATION 9

Pour compenser le déséquilibre du poids de I’équipement (le poids est déséquilibré
dés que la caméra est inclinée), la rotule est équipée d’un systéme de ressort de com-
pensation qui peut étre réglé sur I'une des trois positions possibles ou désactivé.

Les trois réglages de compensation possibles correspondent a différents poids d’équi-
pement @125mm C.O.G. et @55mm C.0.G.:

systéme de compensation désactivé: réglage "0" (fig. 8)

charge de 2,8 kg (6.2 Ibs) @125mm C.0.G./ 4,2 kg (9.3 Ibs) @55mm C.O.G: réglage
"1" sur la molette "Q"

charge de 5,6 kg (12.3 Ibs) @125mm C.O.G. / 8,4 kg (18.5 Ibs) @55mm C.O.G.:
réglage "2" sur la molette "Q"

charge de 8,5 kg (18.7 Ibs) @125mm C.0.G/ 12,8 kg (28.1 Ibs) @55mm C.O.G:
réglage "3" sur la molette "Q"

(Le systéme de contrebalancement est congu pour des caméscopes de poids stan-
dard, mais la rotule peut supporter une charge allant jusqu'a 9 kg @125mm C.0.G/
13,5 kg @55mm C.0.G sans contrebalancement).

Pour utiliser le systéme de compensation, procédez de la maniére suivante :

- desserrez le bouton "U" (fig. 1) tout en tenant votre caméra afin d’éviter qu’elle ne
bascule

- avec votre main libre, tournez la molette "Q" sur le repere "1"

- inclinez la caméra vers I'avant et relachez-la précautionneusement :

a) si la caméra ne bouge pas, le réglage "1" correspond a la compensation qui
convient pour votre caméra

b) si la caméra s’incline davantage vers I’avant, choisissez le réglage "2" sur la molette
"Q". La aussi, si la caméra ne bouge plus, le réglage "2" est celui qui convient.

c) si la caméra continue de pencher vers I'avant, placez la molette "Q" sur le réglage
"3". C’est le réglage maximum possible.

RETRAIT DE LA CAMERA DE LA ROTULE 9
Lorsque vous devez retirer la caméra de la rotule, tenez-la fermement d’une main
tandis que vous débloquez le bouton "M" et appuyez sur le dispositif "N" de
I"autre, puis faites coulisser la caméra hors de la rotule.
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Um den Kopf richtig zu benutzen, nivellieren Sie den Kopf auf dem Stativ mit der Wass-

erwaage "C" aus (Abb. 1) aus.

Der Kopf kann sich 360° in Drehrichtung und +90°/-50° in Kipprichtung bewegen. Sie

kdénnen die Bewegung genau mit dem Schwenkhebel "A" (Abb. 1) kontrollieren.

- Zur Klemmung der Schwenkbewegung dient der Knopf "V".

- Die Friktion der Schwenkbewegung ist mit "Y" stufenlos einstellbar.

- Die Neigung ist mit Knopf "U" klemmbar.

- Dartiber hinaus kann die Friktion der Neigung mit Knopf "T" stufenlos eingestellt
werden.

ANMERKUNGEN: Die erforderliche Friktion fur die beiden Bewegungen ist abhéngig von:
- dem Gewicht der Kamera

- der erforderlichen Geschwindigkeit der Bewegung

- der Umgebungstemperatur.

Die Wasserwaage "C" (Abb. 12) hat eine Hintergrundbeleuchtung, die durch den Knopf

"B" eingeschaltet wird:

- betatigen Sie den Knopf "B" fiir eine Sekunde, um die Beleuchtung fiir 10 Sekunden
einzuschalten;

- betatigen Sie den Knopf "B" fiir mehr als eine Sekunde, um die Beleuchtung fir 60
Sekunden einzuschalten.

Anmerkung: Das Licht schaltet sich automatisch nach 10 oder 60 Sekunden aus.
Sie kénnen es aber auch manuell ausschalten, indem Sie den Knopf "B" abermals
betétigen.

Das Licht besitzt ebenfalls einen LED Batterieindikator: das rote LED Batteriesymbol
neben dem Knopf "B" wird leuchten, wenn die Batterie schwach ist.

Zum Austauschen der Batterie des Systems "ABR - Vorausgleichsschreiber" (Abb. 13):

- Lésen Sie den Drehknopf "U" — siehe Abb. "0".

- Drehen Sie den Drehknopf "Q" in die Position "0" (Gegengewichtsystem ausgeschal-
tet) — siehe Abb. "0".

- Drehen Sie den Kopf wie in Abbildung "0" gezeigt.

- Entfernen Sie die Abdeckkappe "AX" mit einer Miinze.

- Ersetzen Sie die Batterie "AD" (CR1220-3V). Achten Sie dabei auf das "+"-Zeichen.

- Bringen Sie die Abdeckkappe "AX" wieder mit einer Miinze an.

&
uTiLisation O P B uno B

Mettez la rotule a niveau sur le trépied a I'aide du niveau a bulle "C" (fig. 1).

La rotule peut étre orientée horizontalement sur 360° et basculer verticalement de +90°

a-50°.

Le levier "A" vous permet de contrdler les mouvements de la rotule avec précision (fig. 1).

- le mouvement panoramique se bloque a I'aide du bouton "V"

- la friction du mouvement panoramique peut également étre réglée de maniere conti-
nue a 'aide du dispositif "Y"

- le mouvement de bascule se bloque a I'aide du bouton "U"

- la friction du mouvement de bascule peut également étre réglée de maniére continue
a l’aide de la molette "T"

REMARQUE: Les réglages panoramiques et de bascule requis dépendent:
- du poids de la caméra utilisée

- de la vitesse de mouvement requise

- de la température ambiante

Le niveau a bulle "C" (fig. 12) est doté d’un rétro-éclairage qui s’allume a 'aide du

bouton "B" :

- appuyez sur le bouton "B" pendant 1 seconde pour éclairer le niveau a bulle pendant 10

- secondes, et pendant plus d’1 seconde pour éclairer le niveau a bulle pendant 60
secondes.

Remarque : Iéclairage du niveau a bulle s’éteint automatiquement au bout de 10 ou 60
secondes, mais il est possible de I'éteindre manuellement en appuyant de nouveau sur
le bouton "B".

Le voyant lumineux rouge situé a c6té du bouton "B" indique le niveau de charge de la
pile : il s’allume lorsque le niveau de charge de la pile est faible.

Afin de changer la pile du systeme ABR (fig. 13) :

dévissez le papillon "U" - voir fig. "0"

sélectionnez I'index "0" sur la molette "Q" (désactivation du systéme de contre-
poids) - voir fig. "0"

basculez la rotule comme indiqué sur la figure "0"

Otez le chapeau "AX" a I'aide d’une piéce de monnaie

remplacez la pile "AD" (CR1220-3V) en prenant soin de respecter le sens (pdle "+" visible)
revissez le chapeau "AX" a I'aide d’une piece de monnaie

16



D

Zum Austauschen der Batterie der Wasserwaage (Abb. 13):

- nehmen Sie den Kopf vom Stativ ab

- driicken Sie die Klemmen "AB" zusammen

- ziehen Sie die Abdeckung "AC" aufwarts und heraus

- Ersetzen Sie die Batterie (CR1220-3V). Achten Sie dabei auf das "+" -Zeichen.

Anmerkung: Der Winkel des Hebels an Knopf "M"/"V"/"U" (Abb. 1) kann ohne Einfluss
auf die Klemmwirkung verstellt werden. Ziehen Sie den Hebel hierzu nach auBen, dre-
hen Sie ihn wie gewlinscht, und geben Sie ihn frei. Er rastet in der neuen Stellung ein.

ZUBEHOR-BEFESTIGUNG ()
Der Kopf verfiigt beidseitig jeweils Uber ein 3/8" Innengewinde zur Montage von Zube-

hor, z. B.: Manfrotto Gelenkarme um LCD-Monitore und Kameraleuchten zu montieren.

Bitte beachten Sie, dass Sie nach Montage des Zubehdrs gegebenenfalls den Kopf
erneut ausbalancieren missen.

17
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Afin de changer la pile du niveau a bulle (fig. 13) :

- retirez la rotule du trépied

- pressez le clip "AB"

- tirez le cache "AC" vers le haut pour I'extraire

- remplacez la pile "AD" (CR1220-3V) en prenant soin de respecter le sens (pole "+"
visible)

Remarque: Le levier "M"/"V"/"U" (fig. 1) est indexé de fagcon a pouvoir étre positionné
différemment sans que cela ait d’incidence sur le systéme de blocage. Tirez le levier
vers vous, tournez-le dans le sens souhaité puis relachez-le et il se mettra automati-
quement dans cette nouvelle position.

ATTACHAGE DES ACCESSOIRES @

La téte dispose de deux pas femelles filetés 3/8" "J" (fig. 14) qui peuvent étre utilisés
afin d’attacher des accessoires (comme des bras Manfrotto afin d’accrocher des
lumiéres, etc...).

Veuillez noter qu’en ajoutant des accessoires, il se peut que vous ayez a ajuster le
réglage de contrepoids de la téte.
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INTRODUCCION

Disefiada para camaras ENG y camaras de video.

CARACTERISTICAS CLAVES

¢ Plato rapido deslizante para posicionamiento y balance de la camara de video (con
blogueo de seguridad secundario)

e Tornillo de camara de 1/4" y adaptador 3/8" con anti-rotation

e Esfera de la rétula de 100 mm

* Control adicional de arrastre Panoramico y de Inclinacion

e Barra panoramica que se puede montar para uso de zurdos o para diestros

¢ Nivel de burbuja (con luz trasera) para una nivelacién precisa

* Sistema de contrabalance para cargas de hasta 8,5kg (18.7 Ibs)@125mm
C.0.G./12,8 kg(28.1 Ibs) @55mm C.0.G

* Grabacion del balance avanzado

CONFIGURACION DE @) Y @)

Para insertar la pila en el "ABR . ADVANCE BALANCING RECORDER" (Grabacion del

balance avanzado):

- desbloquee el pomo "U"

- seleccione indice "0" sobre el pomo "Q" (sistema de contrabalance desactivado)

- gire la rétula como se muestra en la figura "0"

- inserte la pila "AD" (CR1220-3V) teniendo cuidado de respetar la marca
tapon "AX" proporcionado con la rétula usando una moneda

g

yel

Para insertar la bateria del nivel de burbuja (fig. 0):

- presione el clip "AB"

- empuije la cubierta "AC" hacia arriba y afuera

- inserte la pila "AD" (CR1220-3V) teniendo cuidado de respetar la marca
cionada con la rétula

+" propor-

La roétula se proporciona con la barra panoramica telescépica "A" (fig. 1) desmontada.
Se puede montar como se muestra en la figura 1 desenroscando el pomo "D" de la ro-
seta "E". La roseta "E" tiene dientes que permiten a la barra panoramica rotarla y posi-

cionarla en intervalos de 10°, mientras se evita deslizamientos o pérdidas accidentales.

La barra panoramica "A" es telescopica y se puede extender mediante el pomo "R"
(fig. 1). La rotula tiene un adpatador para la barra panoramica en cada lado, asi que se
puede montar en el lado izquierdo o derecho de la rétula o montar dos barras panora-
micas (una barra panordmica se puede adquirir como una opcioén extra) para tener un
control con las dos manos o para camaras mas pesadas.
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MONTANDO LA ROTULA SOBRE UN TRIPODE @)

La rétula se puede montar en tripodes con didmetro de bola de 100 mm. Para montar

la rétula sobre el tripode vea la fig. 2:

- cologue la rétula dentro de la bola del tripode

- atornille el agarre "H" en contra de la bola, pero no lo apriete

- mantenga el agarre "H" y nivele la rétula del tripode usando el nivel de burbuja "C"
como referencia

- atornille el agarre "H" completamente para bloguear la rétula al tripode.

Para montar la rétula sobre el tripode con fijacion de rosca 3/8", use el adaptador

Manfrotto 325 que es un adaptador opcional.

Para un éptimo y correcto funcionamiento recomendamos que al usar la rétula por

primera vez gire ésta 3-4 veces, tanto en el eje vertical como en el horizontal, para

ajustar el movimiento.

MONTANDO EL PLATO RAPIDO A LA cAMARA DE VIDEO @) Y @)

La zapata de liberacion rapida (fig. 3) dispone de un tornillo para cdmara de 1/4" "K",
un adaptador de 3/8" "S" para fijar "K" y el pin antirrotacién "P". Todo se sirve sin
montar.

Verifique el tamafio del orificio de fijacion en su videocamara., y seleccione el tornillo
correcto "S" o "K" para fijar a la zapata (fig. 3). Si su videocamara dispone de agujero
antorrotacion, inserte el pin antorrotacion "P" en la zapata como se muestra en la
figura 3. Alinie la cdmara con la zapata "L" (fig. 4).

Fije su videocamara a la zapata "L" (fig. 4) aprentando el tornillo "K" o "S" roscado en
el agujero de su videocamara. Puede usar una moneda para ajustar la tensién del
tornillo, pero SIN APLICAR FUERZA.

Si su videocamara no dispone de agujero para tornillo antirrotacion, alinie la éptica de
la camara con la flecha "LENS" en la parte inferior de la zapata "L" antes de ajustar el
tornillo.
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MONTANDO LA CAMARA SOBRE LA ROTULA @ @ Y @

Deslice el plato de cdmara "L" en la parte superior de la rétula como se indica en la
figura 5 hasta que el botén de bloqueo secundario "N" haga click, luego apriete el
pomo "M".

Durante la siguiente operacion, sujete la cdmara de video para prevenir deslizamiento
hacia delante o hacia atras.

Encontrando el punto de balance correcto para su cdmara de video:

Nivele la rétula sobre el tripode usando el nivel de burbuja "C" (fig. 1).

Seleccione el indice "0" sobre el pomo "Q" (sistema de contrabalance desactivado)
como se muestra en la figura 8

Afloje tanto el pomo "M" del plato superior (fig. 1) como el pomo de bloqueo de
inclinacion "U" (fig. 6) y fije el control de friccion "T" (fig. 6) al minimo, luego deslice la
cémara de video hacia atras y hacia delante hasta que encuentre el punto de balance
donde la rétula se mantiene horizontal bajo el peso de la cdmara de video (fig. 6)

Con la camara de video en el punto de balance, bloquee el plato "L" (fig. 6) en posi-
cion atornillando el pomo de bloqueo "M" (fig. 1).

La rétula se proporciona con el sistema "ABR" (fig. 7) que permite memorizar el conta-
dor de la posicién de balance.

Después de alcanzar el punto de balance, para memorizar la posicion, proceda como sigue:

- presione el boton rojo "AR" para encender el sistema

- presione y mantenga presionado el botén rojo "AR" durante 3 segundos (los leds
"AT" y "AS" parpadearan 3 veces, luego los leds se iluminaran en verde)

- libere el botén "AR"

Para el siguiente montaje, el sistema le ayudara a encontrar la posicion correcta.

Proceda como sigue:

- presione el boton rojo "AR" para encender el sistema

- Deslice el plato de camara "L" en la parte superior de la rétula hasta que ambos leds
"AT" y "AS" se iluminen en verde

Nota: El sistema ABR se apaga automaticamente después de 2min o 15seg depen-
diendo si el plato esta deslizandose o no, pero usted puede apagarlo manualmente
presionando el botén "AR" de nuevo.
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SISTEMA DE CONTRABALANCE Q

Para nivelar el centro del peso de su equipamiento (el peso no estd nivelado cuando

usted inclina la cdmara), la rétula se proporciona con un sistema de muelle de contraba-

lance, que se puede fijar en una de las tres posiciones o desactivarlo temporalmente.

La rétula tiene 3 configuraciones de contrabalance que corresponden a los diferentes

pesos de los equipos @125mm C.0.G. y @55mm C.0.G.:

- sistema de contrabalance desactivado- indice "0"(fig. 8)

- 2,8 kg (6.2 Ibs) @125mm C.0.G./ 4,2 kg (9.3 Ibs) @55mm C.0.G - indice "1" sobre el
pomo "Q"

- 5,6 kg (12.3 Ibs) @125mm C.0O.G. / 8,4 kg (18.5 Ibs) @55mm C.O.G. - indice "2"
sobre el pomo "Q"

- 8,5 kg (18.7 Ibs) @125mm C.0.G/ 12,8 kg (28.1 Ibs) @55mm C.0O.G - indice "3" sobre
el pomo "Q"

(El sistema de contrabalance estéa disefiado para camaras de video de peso estandar,
augnue la rétula puede soportar hasta 9kg (19.8Ibs) @125mm C.0.G / 13,5Kg (29.8 Ibs)
@55mm C.0.G. sin contrabalance).

Para usar el sistema de contrabalance, proceda como sigue:

- desenrosque el pomo "U" (fig. 1) mientras sujeta su equipo para prevenir que caiga

- con su mano libre, gire el pomo "Q" al indice "1"

- incline la cdmara de video hacia atras y proceda asi:

a) si la cdmara no se mueve, el indice "1" es la configuracién de contrabalance correc-
ta para su camara

b) si el equipo se mueve, gire el pomo "Q" al indice "2". De nuevo, si la camara de
video no se mueve sino que permanece fija, la configuraciéon de contrabalance es
correcta.

c) si la cdmara de video todavia bascula hacia atras, gire el pomo "Q" al indice "3" - la
configuracién maxima de contrabalance.

DESMONTANDO LA CAMARA DE VIDEO DE LA ROTULA 0

A Cuando se necesite quitar la rétula de la cdmara, mantenga la camara con
seguridad en una mano mientras abre el pomo de bloqueo "M", luego deslice la

camara de video fuera de la rétula presionando el botén secundario de seguridad

"N" con la otra mano.
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Para usar la rétula correctamente, nivele la rétula sobre el tripode usando el nivel de

burbuja "C" (fig. 1).

La rétula se movera 360° en movimientos panoramicos y +90°/-50° en movimientos de

inclinacion verticales.

El control del movimiento es preciso mediante el uso de la barra panoramica "A" (fig. 1)

- El movimiento panoramico se puede bloquear usando el pomo "V"

- El movimiento panoréamico tiene también un ajuste de friccién continuo en pasos
variables el cual se puede ajustar con la rueda "Y"

- El movimiento de inclinacién puede ser bloqueado usando el pomo "U"

- El movimiento de inclinacién tiene también un ajuste de friccién que se puede cam-
biar continuamente en pasos variables, los cuales se pueden ajustar con el pomo "T"

NOTA

El nievel de friccion de pan y de inclinacion, depende de:
- el peso de la cdmara usada

- la velocidad de movimiento requerida

- la temperatura ambiente

El nivel de burbuja "C" (fig. 12) tiene una luz trasera que se puede iluminar presionando

el botén "B":

- presione el botén "B" durante 1 segundo para iluminar el nivel de burbuja durante 10
segundos

- presione el boton "B" durante mas de 1 segundo para lluminar el nivel de burbuja
durante 60 segundos

Nota: la luz se apaga automaticamente después de 10 o 60 segundos, pero usted
puede apagarla manualmente presionando el botén "B" de nuevo.

La luz también tiene un indicador LED de bateria:

El simbolo LED de la bateria en rojo préximo al botén"B" se iluminara cuando la bateria
tiene un nivel bajo.
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Para cambiar la bateria del sistema ABR - ADVANCE BALANCING RECORDER" (fig. 13):

- desbloquee el pomo "U" - ver fig. "0"

- seleccione el indice "0" sobre el pomo "Q" (sistema de contrablance desactivado) —
ver fig. "0".

- gire la rétula como se muestra en la figura "0"

- quite el tapén "AX" usando una moneda

- reemplace la bateria "AD" (CR1220-3V) teniendo cuidado de respetar la marca "+"

- monte el tap6n "AX" usando una moneda

Para cambiar la bateria del nivel de burbuja (fig. 13):

- quite la rétula del tripode

- presione los clips "AB" juntos

- empuje la cubierta "AC" hacia arriba y hacia afuera

- reemplace la bateria "AD" (CR1220-3V) teniendo cuidado de respetar la marca "+"

Nota

El angulo de la palanca en el mando endentado "M"/"V"/"U" (fig. 1) puede ser reco-
locado como requerido sin afectar el bloqueo. Empuijen la palanca hacia el externo,
rodeen como requerido y suelten: la palanca se colocara en la nueva posicion.

MONTAJE DE ACCESORIOS ()
La rétula tiene dos tornillos con rosca de 3/8" hembra "J" (fig. 14) que se pueden usar
para conectar accesorios (tales como brazos Manfrotto para soporte de luces, etc).

Por favor tenga en cuenta lo siguiente: al colocar accesorios adicionales puede ser
necesario ajustar la configuracion de contrabalance de la rétula.
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BBEAEHUE

Pa3paboTaHa cneumanbHo AnA GOTo U BUAEO Kamep ANA NCMONb30BaHmA B chepe
TeNnexypHanucTKu.

OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKIN

BbicTpocbemHas nnowasKa Ana ycTaHoBKM Kamepbl U OTCTPOIKM 6anaHca (C AononHUTENb-
HbIM CTOMOPOM)

BWHT Ans Kamepbl ¢ pe3bboin1/4", nepexofHVK Ha pe3bly 3/8" 1 LeHTPUPYIOLWMIA NWH.
100mm. AganTep-nonycdepa

[lononHuUTeNbHblE FOPU3OHTaNbHbIE N BEPTUKaNIbHbIE PEryNNPOBKN

Pyuka ynpaBneHua c BO3MOXXHOCTbIO yCTaHOBKM CrpaBa 1 crieBa

VIHAvKaTop ypoBHA (C NOACBETKOW) /1A 60/ee TOUHO YCTaHOBKU Kamepbl

Cuctema KOHTp6anaHca AnA HarpysKu Ao 8,5kr (18.7 GpyHTOB) Mpw BbICOTE LIEHTPa TAKECTH
125MMm /12,8Kr (28.1 GyHTOB) NpU BbICOTE LIEHTPa TAXKECTN 55MM

YcoBepLUeHCTBOBaHHAA pPerynpoBKa KoHTpbanaHca ABR

Hactpoikn @) n €

[ins Toro, uto 6bl ycTaHoBUTL 6aTapeio B "ABR ADVANCE BALANCING RECORDER"

-noBepHyTb pyuKy "U"

-BbICTaBWTb PyuKky "Q" B nonoxeHue "0" ( T.e. OTKNIOUNTb CUCTEMY KOHTp6anaHca)

-MOBEPHYTb FONIOBKY COMMacHO PUCYHKY "0"

-BCTaBUTHb 6aTapeto "AD"(CR1220-3V) cobntopaan NONAPHOCTb U 3aKPbITb KPbILLKY, NCMONb3ys
MOHeTy

.

.

.

.

.

.

.

.

[ins Toro, uTo 6bl yCTaHOBUTL 6aTapeio B MHAVKATOP YPOBHS:
-Ha)aTb Ha puKcaTop "AB"

-OTKpPbITb 1 CHATb KpbiLKy "AC"

-BCTaBUTH 6atapeto "AD" (CR1220-3V) cobntopan nonapHOCTb

[onoBKa cHabxeHa CbEMHOI TeNeCKONMYeCKol pyUKoii ynpasnenus "A" (prcyHokK 1),

KOTOpas MOXeT 6bITb yCTaHOBINEHa, Kak MOKa3aHO Ha PUCYHKe 1, NPUKPYTUB 6ONT € pyuKomn
"D" k apanTepy "E". ApanTep cHabx&H 3y6uaToi NoBepPXHOCTbIO, KOTOPas NMO3BONAET perynu-
poBaTb NOJIOXKeHMe PyUKH ¢ Wwarom B 10 rpagycos 1 GprKCpoBaTbca 6e3 NpocKanb3biBaHUA 1
CaMOMNpPOM3BOJIbHOrO NocnabneHuns.

Teneckonuyeckas pyyka ynpasieHua perynmpyetca no anunHe. E€ MoXHo oTperynmposatb ¢
nomoLybto xomyTa "R". Ha ronoBke nmetotca agantepsbl ¢ 3y6uaToii NOBEPXHOCTbIO C 06enx cTo-
POH, "A", ANA YCTaHOBKM PYUKM yNpaBieHUs, Kak Cnpasa, Tak U CNeBa, U e 418 YyCTaHOBKN
ABYX pyyYeK OAHOBPEMEHHO (AOMNOMHUTENbHbIE PYUKIN AOCTYMHbI OTAENbHO) ANA yNpaBneHna
TAXKENbIMM Kamepamu.

YCTAHOBKA roJIOBKU HA LUTATUB e

[onoBKka npegHasHayeHa ANA UCNONb30BaHMA CO WTaTMBamu co 100Mm yaluen.

[inA yCTaHOBKM rofIOBKM Ha LUTaTB CM. PUCYHOK 2:

-BCTaBUTb OCHOBaHVIE FONIOBKM LIeHTPasIbHbIM 60ITOM OTBEepCTME B Yallle WTaTuBa

-MPUKPYTUTL PYUKY KpenneHus ronoskmn "H" K LeHTpanbHomy 60nTy, He 3aTArvBas ero 4o KoHua

-lepXachb 3a PyUKy KpenneHua ronosku "H" oTperynmposatb ypoBeHb rofIoBKMU NPY NOMOLLM
nHAMKaTopa yposHa "C"

-3aTAHYTb PYUKy Kpennenua ronosku "H" o koHua 01

JinA yCTaHOBKM rofIOBKM Ha LUTATVBbI C NIOCKON OCHOBOW 1 BUHTOM 3/8 AloiiMa, MCnonb3oBaTb

yawy-agantep Manfrotto325, KOTOpbIt MOXXHO KynUTb OTAENBHO.

[InA KOPPEKTHON 1 ONTUMANbHON PaboTbl Mbl PEKOMEHAYEM, NPV NePBOM UCMONIb30BaHUN,

NPOKPYTUTb rONIOBKY 3-4 pa3a No BEPTUKANbHOW U FOPU30HTaNIbHOMN OCH, YTOObI 0becneunTb

NnaBHOCTb X0Aa.

KPEMJEHWE LUTATUBHOW rONIOBKU K KAMKOPZEPY e n o

BblcTpocbeMHas nnowwagka (prc.3) ocHalieHa BuHTOM "K" ¢ pe3b6oin 1/4" n nepexogHUKom
"S" Ha pe3bby 3/8" K BUHTY "K" 11 LleHTpupytowmm nuHom "P". Bce fleTanm nocTaBnAaoTcs B
pa306paHHOM COCTOAHNN.

MpoBepbTe pasmep KpenexHOro rHesfa Balleil Kamepbl U BbIGeprTe MOAXOAALLNIA BUHT
"S" unmn "K" pna yctaHoBKM Ha bbICTpocbeMHol niowwaake (puvc. 3) Ecnm B Kamepe nmeetca
LieHTPMPYIOLWUiA pa3beMm, yCTaHOBUTE LIEHTPYPYIOLWNIA NH "P" Ha nnollajKe Kak NokasaHo Ha
pucyHKe 3. YcTaHOBUMTe Kamepy Ha niowaaky "L (puc. 4).

[InA yctaHOBKM Kamepbl Ha nnowaake "L" (puc. 4). 3akpyTute BuHT "S" nnm "K" B KpenexHoe
rHe370 Kamepbl. MOXHO 1CMonb30BaTh MOHETY, UTO6bI 3aKpy TUTL BUHT, Ho HE MPUJIATAA
yCunum.

Ecnun Ha Kamepe OTCYTCTBYeT LIeHTPMPYIOWUI Pa3beM, yCTaHOBUTE KaMepy Takinm o6pasom,
4TO6bI MOJIOXKEHME 06BEKTIBA coBMnaaasna ¢ metkon "LENS" Ha nnowaake "L v nocne storo
3aTAHUTE BUHT BMIOTHYIO.

KPEMNEHUE KAMKOPAEPA K ronoske @) @ » @

3afBUHYTb LUTAaTVBHYIO MIOWAaAKY "L" B KaHa/ BepXHel 4acTu rofoBKM COrNAacHO PUCYHKY

5 noka He wenkHeT 3amok "N', 3aTem 3aTAHYTb pyKoATKy "M". Bo Bpemsa 3Toi onepauumn

Heob6X0AMMO AepxaTb KaMKopAep A0 TeX Nop, NoKa He MPO3BYUMT XapaKTePHbIi LWenyoK BO

n3bexaHue BbICKasb3biBaHUA U NafieHUA Kamepbl.

Hactpoliika 6anaHca:

-OTperynupoBatb ypOBeHb rofioBKM, MCnonb3ya niamkatop "C" (puc.1)

-MocTaBuUTh perynatop koHTpbanaHca"Q" B nosnumio "0" (KOHTpPOGanaHc OTKIOUEH) KaK MoKa-
3aHO Ha pUCYyHKe 8.
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-Mocnabutb pykoATKy 3amka nnowaakm "M" (prc.1), pyuky BepTrKanbHOW perynmpoBKu
"U"(puc. 6) n perynatop nnaBHocTu xoaa "T" (puc. 6), 3aTem, NofBMraB Kamepy B3ag nim
Brepea, HaTy LeHTP TAXKECTU — TOUKY, [ie FO/IOBKa OCTAaeTCA B FOPV30HTaNIbHOM MONOXKEHUN
nof Harpy3sKon Kamkopgepa.

-Haipa ueHTp TaxecTn, 3aTAHYTb pyKoATKY 3amka "M"(puc.1) nnowagkn "L" (puc. 6)

lonoBka cHabxeHa cuctemonn "ABR', KoTopas no3BonseT "3anoMmnHaTh" HaCTPONKM KOHTp6a-
naHca.

Jins Toro, u4to 6bl 3ANMOMHUTL OTCTPOWKM LIEHTPA TAXECTU, NpoAenaThb CreayioLiee:

- HaXaTb KpacHyto KHomKy "AR" uTo 6bl akTMBMPOBaTb CUCTEMY

- HaXkaTb 1 AepXKaTb KpacHyto KHomKy "AR" Ha npoTaxeHnu 3-x cekyHa ( nHanKaTopbl "AT" 1
"AS" npu 3TOM NoMUratoT 3 pasa v CTaHyT 3eNeHbIMK)

- OTNYCTUTb KHOMKY "AR"

[ina nocnepytolen yctaHoBKM cuctema "ABR" nomMoXeT HalnTu 3anporpammMmpoBaHHy No3u-

uuto. inA aTOro npofenatb cnepyiollee:

-HaXaTb Ha KHomMKy "AR" uTo 6bl aKTVBMPOBaTb CUCTEMY

-ABUraTb NAOLWAAKY A0 TeX Nop noka nHankatopbl "AT" 1 "AS" 3aropATca NOCTOAHHbIM 3ene-
HbIM LiBETOM

NPUMEYAHWE: cuctema ABR oTKntoyaeTca aBToMaTMYeCKn yepes 2 MuH. nnu 15 cek. B 3aBUCK-
MOCTM OT TOrO, ABMraeTCcA NioLafKa Um HeT, a Tak e BPYUHYIo, MyTem HaxkaTusA KHomKm "AS"

CUCTEMA KOHTPBAHAHCAe

[ina 6anaHCMPOBKM BO BPeMsA HakJIOHa rofIoBKU Briepey, (Koraa LIeHTP TAXKeCTH cMellaeTca

Brepen), rofloBKa CHabXXeHa C1cTemoii KoHTpbanaHca 06opyaoBaHHaA MPYXMHOW, KOTopas

MOXeT paboTaTb B OAHOM 13 TPEX PEXMMOB USIN BPEMEHHO OTKJTIoUeHa.

TonoBa nmeeT 3 pexuma HaCTPOIIKK KOHTpbanaHca B COOTBETCTBUI C BECOM 060pyi0BaHMA

npw BbICOTE LIeHTpa TAXKeCTn 125MM 1 55mMm:

-cucTema KoHTpbanaHca oTkoueHa — nosuyua "0" (puc. 8)

-2,8 Kr (6.2 dyHTa) Npu BbicOTe LieHTpa TaxecTn125Mm/ 4,2 Kr (9.3 dyHTa) Npu BbiCOTe LieHTpa
TAXECTN 55MMm - no3nyma "1" Ha pyuke "Q"

-5,6 Kr (12.3 dyHTa) Npu BbicoTe LieHTpa TaxecTn125Mm/ 8,4 Kr (18.5 dyHTa) npw BbicoTe
LieHTpa TAXKecTn 55Mm- nosmuma "2" on pyuke "Q"

-8,5 Kr (18.7 dyHTa) Npu BbicoTe LieHTpa TaxecTn125Mm/ 12,8 Kr (28.1 dyHTa) npw BbicoTe

31

G

LieHTpa TAXKecTn 55mMm- nosuuyma "3" on pyyke "Q"
(CncTema KoHTp6anaHca paspaboTaHa C y4eTom Beca CTaHAapPTHOI Kamepbl, HO rofoBa cro-
cobHa BblaepKaTb Harpysky Ao 9Kr (19.8 GpyHTOB) Npw BbICOTe LieHTpa TaKecTr 125Mm 1 13,5k
(29.8 GpyHTOB) Npwi BbICOTE LieHTPa TAXKeCTN 55MM 6e3 KoHTpbanaHca)

[inA Toro, uTo 6bl CMONb30BaTb CUCTEMY KOHTPOAnaHca caenaTb ciepyioLyee:
-OTKpYTUTb perynaTtop "U" npraepxunsas o60pyaoBaHime, 4To 6bl OHO He 3amnajaasno Bnepen
nog CBOVM BECOM

-cBOGOAHO PyKOil MOBEPHYTb PyKOATKY "Q" Ha MeTKy "1".

-MNaBHO HaKMOHWTb FONOBKY/Kamepy Brepea 1 oTnyCcTTb

a) ecnn Kamepa He ABUraeTca , MeTka "1" — noaxoAsLLasn Harpyska KoHTpbanaHca ana AaHHOro
Beca

b) ecnu kamepa npoponkaeT 3anaaaTb Brepes, NepectaBuTb PyKoATKy "Q" Ha MeTky "2"; ecnn
Kamepa He ABMraeTca , MeTKa "2" — NoAXOoAALLanA Harpy3ka KOHTp6anaHca Ana AaHHOro
Beca.

C) ecnv Kamepa NPOAOIXKaeT BCe elle NPofo/mMKaeT 3anajaTb Brepes, nepectaBUTb PyKOATKY
"Q" Ha meTKy "3";ecnn Kamepa He ABuraeTcs , MeTka "3" — MakCMMasbHYI0 Harpy3Ky KOHTp-
6anaHca.

CHATUE KAMKOPZEPA C TOJIOBKU e
[inA Toro, 4To 6bl EMOHTVPOBATL KaMepy C roJIOBKU, OCTOPOXHO NpuaepKmpas eé
PyKOW, OTKPbITb 3aMOK "M" , nocne Yero BbIABUHYTb KAMKOPAEP W3 KaHana ronosKu,
OAAHOBPEMEHHO Ha)aB Ha JoMONHUTENbHbIN cTonop "N" Apyroi pyKoi.
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[InA TouHO PaboTbl FONOBKM, HACTPOWTL YPOBEHb, UCNONb3ya NHAMKaTop "C"'(PUCyHOK 1).
lonoska Bpaluaetca Ha 360 rpagycoB BOKpPYr CBOe 0Cu; Avana3oH HakiloHa CoCTaBAeT oT
-50° Ha3ap ao +90° Bnepen. [1BM>KeHVe roNoBKMU OCYLLECTBAETCA C MOMOLLbIO PYYKK yripasie-
HuA “"A” (prUcyHOK 1).

-ropr30HTaNIbHOE ABVIKEHME rOIOBKM MOXKET ObITb 3apUKCMPOBaHO C NOMOLLbIO pbiyara "V"
-NerkoCTb rOPU3OHTaNbHOIO [ABMXXEHNA MOXKHO PErynmpoBaTth Npv nomoLu pyykm "Y"
-BepTMKanbHOE ABUKEHVIE MOXET OblTb 3aprKCMPOBaHO C MOMOLLbIO pblyara "U"
-NerkocTb BEPTUKaIbHOrO ABVKEHVA MOXXHO PErynmpoBaTh Npwvi MOMOLLM pyyKy "

MPUMEYAHNE:

Heob6xoAnMbI ypoBeHb rOPU30HTaNbHOW U BEPTVKANIbHO 1ErKOCTW 3aBUCUT OT:
-Beca Kamkopaepa

-TpebyeMoii CKOPOCTH ABUXKEHNA FONOBKMN

-TemnepaTypbl OKpy»aloLLeii cpefibl

MHpmnkatop yposHa "C" umeeT NOACBETKY, KOTOPYIO MOXHO BKIKOUNTL HaxaTreM KHonku "B"
-Ha)KaTb 1 OTMYCTUTb KHOMKY "B" UTO Gbl BKNIOUMTb MOACBETKY He 6onee yem Ha 10 cek.
-Ha)KaTb KHOMKY 1 nofep»atb eé Ha)kaToi ANA TOro, U4To 6bl BKNOUNTL NOACBETKY Ha 60ceK.

MPUMEYAHVIE: noacseTKa aBTOMaTUYeCKM OTKOYaeTca Yepes 10 unm 60 cek., a Tak »e npu-
HYAUTENbHO, MOBTOPHBIM HaxaTem KHonku "B".

MopcBeTka NnTaeTcA OT 6aTapew CO CBETOANOAHbBIM MHAVNKATOPOM, KOTOPbIV 3aropaeTcs,
Korpa 6atapen paspsaxeHa. KpacHbiil 3HauoK "6aTapen” HaxoAWUTCA PAAOM C MHANKATOPOM
YPOBHSA.

[ina 3ameHbl 6aTapen nuTatowein cuctemy "ABR — Advanced Balance Recorder" Heo6xoavmo:

-OTKpbITb pblyar "U" — cM. pucyHok 0

-Bbl6paTb MeTKy "0" Ha pyuKe perynmpoBKu KOHTpbanaHca (OTKNIUNTb KOHTP6aNaHcC)- cm.
pucyHok "0"

-NOBEPHYTb FONIOBKY, KaK MOKa3aHo Ha pucyHke "0"

-CHATb KpbILKy "AX" C NOMOLLbIO MOHETbI

-3ameHnTb 6atapeto "AD" (CR1220-3V) cobniopas NoNApHOCTb

MprmeyaHwue: ana ynobcTea ncnonb3oBaHma, pykoatkm "M", "V", "U" (puc. 1) cHabxeHbl

NOANPYKUHEHHbIM MeXaHN3MOM GUKcaLuy (BbITAHYTb PYKOATKY "Ha ceba’, npoBepHyTb eé B
enaeMoM HanpasneHn 1 OTNYCTUTb).
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KPEMNEHME AKCECCYAPOB ()
B ronoske nmeeTtca 2 oTBepCTUA € pe3bboii 3/8 Aloima Ana KpenneHrs AoNoNHUTENbHbIX
akceccyapos (k npumepy, Manfrotto Arm ana kpenneHua ceeTa)

IMpw 3TOM CnefyeT y4ecTb YTo, 3aKPENUB aKCecCyapbl Ha roNIoBKe HEOBXOANMO HACTPOUTL
KOHTp6anaHc.






Manfrotto is a registered trademark of Videndum Media Solutions Spa.

EU contact address:
Videndum Media Solutions Spa
Via Valsugana 100, 36022 Cassola (VI) - Italy

UK contact address:

Videndum Media Solutions UK Ltd

William Vinten Building Easlea Road,

Bury St Edmunds, England, IP32 7BY - UK

www.manfrotto.com

Cod. 1101648 - 05/26

Copyright © 2026
Videndum Media Solutions Spa
Via Valsugana 100, 36022 Cassola (VI) - ltaly



